SlEKePO=/\UemnENEI:

Manual de funcionamiento

PS 9000 2U

Fuentes de alimentacion
de laboratorio DC

jAtencion! Esta documentacion
tan solo es valida para equipos
con display a color y con firmware
«KE: 3.09» (modelos estandar)
0 «KE: 2.14» (modelos GPIB) y
«HMI: 2.07» o superior.

ID Doc: PS92TES
Revision: 03
Fecha: 11/2020

C€






Serie PS 9000 2U

INDICE

1 GENERAL y
2.3.10 Conexion al puerto USB.......................... 37
1.1 Acerca de este documento ....................... 5 2.3.11 Primera puesta en marcha...................... 37
1.1.1  CoNnservacion y USO........c..ceeevruvereeesnnvnennns 5 2.3.12 Puesta en marcha después de actualiza-
1.1.2  Copyright....c.oooiiii e, 5 cion o periodo prolongado de inactividad 37
1.1.3  Validez...ooooo 5 2.3.13 Configuracion de red inicial..................... 38
1.1.4  Explicacion de los simbolos...................... 5
1.2 Garantia ....oooeeeeeei 5
1.3 Limitacion de responsabilidad................... 5 3 FUNCIONAMIENTO Y
14 Eliminacién de los equipos........cccccceeeeee... 6 APL|CAC|ON
1.5 Clave del producto ..........cccceeeeeeiiiicinnnnneee. 6
1.6 USO Previsto .......c.cucveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenn, 6 3.1 Seguridad personal...............c.c.coonins 39
1.7 SegUIdad......ccccveveereeeeeeeeeeeeeeee e 7 3.2 Modos de funcionamiento...................... 39
1.7.1  Advertencias de seguridad........................ 7 3.21  Regulacion tension / Tension constante.. 39
1.7.2 Responsabilidad del usuario..................... 8 3.2.2  Regulacién de corriente / corriente cons-
1.7.3  Responsabilidad del operario ................... 8 tante / limitacion de corriente ................. 40
1.7.4  Requisitos del USUATIO...........ccceeueeereen.. 8 3.2.3  Regulacion de potencia / potencia cons-
1.7.5 Sefialesde alarma........c.cccccoeviviiincnnn. 9 tante / limitacion de potencia.................. 40
1.8 Informacion técnica...........ccccccoverciiinnn, 9 3.3 Situaciones de alarma............................. 41
1.8.1  Funcionamiento homologado.................. 9 3.3.1 Cortede energia ........ccccvevviiiiveeiniinnnnn, 41
1.8.2  Informacion técnica general...................... 9 3.3.2 Sobretemperatura.............ccccoooeiiiinnnens 41
1.8.3  Informacion técnica especifica.............. 10 3.3.3  SobretensiOn........ccccceeeeiiiiiiiiiiiiii, 41
1.8.4  ViSEAS w.ooorveeoeeeeeee e 22 334 Sobrecorriente............ininn 41
185 Elementos de control ... 25 3.3.5 Sobrepotencia........ccccceeviiiiiiiiiieiiiie, 41
1.9 Fabricacion y funcion ................ccoccoooe.e.. 26 34  Manual deinstrucciones ....................... 42
1.9.1  Descripcion general ............ccccccoeeueuenne... 26 3.4.1  Encender el €quip0 ........ccoocoriiiiiininnns 42
1.9.2  Diagrama de bIOQUES ..........oorververeerennn. 26 3.4.2 Apagarel equipo.........ccccooiiiiiiiiiiiiiinis 42
1.9.3  Contenido suministrado ...............cccccuuene. 27 3.4.3  Configuracién en el menu de ajuste........ 42
1.9.4  OpCIONES ......oouiiciiciccccee s 27 3.4.4  Limites de juste ... 47
1.9.5  El panel de control (HMI) ..........ccoooeee...... 28 345 Ajuste manual de valores de referencia.. 48
1.9.6 PuertoUSB .......ccccooiiiiiiiiiiiiccec e 30 3.4.6  Cambiar a vista de pantalla principal ...... 48
1.9.7  Puerto Ethernet...........ccococovrrernreernrnenns 30 347 EIMeNntrapido.......nns 49
1.9.8  Interfaz analdgica (Al) .......ccoococeororrreveenns 30 348 Encendero apagar la salida DC............ 49
1.9.9 Conexion bus Share......oooo 30 3.5 Control remoto .......cccoeeeeeeeieeeiiiiiiiiieiieia, 50
1.9.10 Conector Sense (deteccion remota) ....... 31 351 General ....ccooooeeeeeeeiieee e, 50
1.9.11 Puerto GPIB (0pcional) ..........oovvvvrveneen. 31 3.5.2 Ubicaciones de control..........ccccccceeeee. 50
3.5.3 Control remoto a través de Al ................. 50
) 3.5.4  Control remoto a través de la interfaz
2 INSTALACION Y ARRANQUE analéglca............:... .................................. 51
3.6 Alarmas y supervision ...........cccccceveveeeenn. 55
2.1 Transporte y almacenamiento................. 32 3.6.1  Definicion de términos.........c..ccceevererene. 55
211 TransSpPorte .....oovveeeeeeiieceeeee e 32 3.6.2 Gestion de alarmas del dispositivo ......... 55
212 Embalgje ...cccoooiiiiiiii, 32 3.7 Bloqueo del panel de control (HMI)......... 56
2.1.3  Almacenamiento .........ccccccceeveereeereriinnns 32 3.8 Cargar y guardar un perfil de usuario ..... 57
2.2 Desembalaje y comprobacion visual....... 32 3.9 Otras aplicaciones...........c.cccoeveeeecnnn. 58
2.3 Instalacion .........ccccceveeeeeiiiiciee e, 32 3.9.1 Modo paralelo en modo Share Bus......... 58
2.3.1 Procedimientos de seguridad antes de la 3.9.2 Conexién en Serie .........cccooveveueeeeeeennnn, 59
instalacion y USO........ccccoooiiiiiiiiiiiieeeeee, 32 3.9.3  Funcionamiento como cargador de bate-
2.3.2  PreparaCion............ccocoovinniniinnns 33 FI8 vttt 59
2.3.3 Instalacion del dispositivo ...............eee..... 33 394 Funcionamiento de dos cuadrantes
2.3.4 Conexién a una alimentacion AC............. 34 (2QO0) e 60
23.5 Conexionacargas DC........ccoccevvviunnnnnn. 34
2.3.6 Conexion a tierra de la salida DC ........... 35
2.3.7 Conexion de la deteccion remota............ 36
2.3.8 Conexion del bus «Share»............c........ 36
2.3.9 Conexion de la interfaz analdgica........... 37

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen

Alemania

Teléfono: +49 2162 / 3785-0
Fax: +49 2162 / 16230

www.elektroautomatik.de
ea1974@elektroautomatik.com

Pagina 3



Serie PS 9000 2U

4 SERVICIO Y MANTENIMIENTO

4.1 Mantenimiento / limpieza ........................ 62
4.2 Busqueda de averias / diagnostico /

(=T o= 1= T (o] o LS 62
4.2.1  Sustituir un fusible defectuoso ................ 62
4.2.2 Actualizacién de firmware ...........c........... 62
4.3 Calibracion (reajuste) .........ccceeeecvvvvennnnn. 63
4.3.1  IntroducCion.........ccccvveeeeiiiiiieeeee e, 63
4.3.2 Preparacion..........ccccceveveeiiiiiiiiiennn 63
4.3.3 Procedimiento de calibracion.................. 63

5 CONTACTO Y ASISTENCIA

5.1 Reparaciones..........cccceeeciiiiiiiiiieeeeeeee, 65
5.2 Opciones de contacto ..................cceeees 65

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
Alemania

Teléfono: +49 2162 / 3785-0 www.elektroautomatik.de Pagina 4
Fax: +49 2162/ 16230 ea1974@elektroautomatik.com g



Serie PS 9000 2U

1. General

11 Acerca de este documento

1.1.1  Conservacion y uso

Este documento debe guardarse en las proximidades del equipo para posteriores consultas y explicaciones re-
lativas al funcionamiento del dispositivo. Este documento se suministrara y guardara con el equipo en caso de
cambio de ubicacioén y/o usuario.

11.2 Copyright

Queda prohibida la reimpresion, copia, incluida la parcial, y uso para propésitos distintos a los descritos en este
manual y cualquier infraccion podria acarrear consecuencias penales.

1.1.3 Validez
Este manual es valido para los siguientes equipos con display a color TFT:

Modelo N° producto Modelo N° producto Modelo N° producto
PS 9040-40 2U 06230219 PS 9040-60 2U 06230220 PS 9040-120 2U 06230221
PS 9080-40 2U 06230204 PS 9080-60 2U 06230209 PS 9080-120 2U 06230214
PS 9200-15 2U 06230205 PS 9200-25 2U 06230210 PS 9200-50 2U 06230215
PS 9360-10 2U 06230206 PS 9360-15 2U 06230211 PS 9360-30 2U 06230216
PS 9500-06 2U 06230207 PS 9500-10 2U 06230212 PS 9500-20 2U 06230217
PS 9750-04 2U 06230208 PS 9750-06 2U 06230213 PS 9750-12 2U 06230218

Los cambios y modificaciones en los modelos especiales se enumeraran en un documento aparte.

1.1.4 Explicacién de los simbolos

Las advertencias e indicaciones de seguridad, asi como las indicaciones generales incluidas en este documento
se muestran en recuadros con un simbolo como este:

Simbolo de peligro de muerte

frente a dafios) o informacion importante para el funcionamiento

Simbolo para advertencias de caracter general

& Simbolo para advertencias de caracter general (instrucciones y prohibiciones para proteccion

1.2 Garantia

EA Elektro-Automatik garantiza la competencia funcional de la tecnologia aplicada y los parametros de funciona-
miento indicados. El periodo de garantia comienza con el suministro de equipos sin defectos.

Los términos de garantia incluidos en los términos y condiciones generales (TOS) de EA Elektro-Automatik.

1.3 Limitacion de responsabilidad

Todas las afirmaciones e indicaciones incluidas en este manual estan basadas en las normas y reglamentos ac-
tuales, la Ultima tecnologia y todos nuestros conocimientos y experiencia. El fabricante no asumira responsabilidad
alguna por pérdidas debidas a:

e Uso con otros propdésitos distintos para los que se diseno
e Uso por parte de personal no formado

e Reconstruccion por parte del cliente

¢ Modificaciones técnicas

e Uso de piezas de repuesto no autorizadas

El (los) dispositivo(s) entregado(s) puede(n) diferir de las explicaciones y diagramas incluidos en este documento
debido a la incorporacion de las ultimas modificaciones técnicas o debido a los modelos personalizados con la
inclusién de algunas opciones afadidas bajo peticion.
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Serie PS 9000 2U

1.4 Eliminacion de los equipos

Cualquier pieza de un equipo que deba eliminarse debe devolverse al fabricante, segun la legislacion y norma-
tiva europea vigente (ElektroG o la aplicacion alemana de la directiva RAEE), para su desguace a menos que el
operario de dicha pieza de ese equipo se encargue de su eliminacion. Nuestros equipos estan incluidos en dichas
normativas y estan debidamente marcados con el siguiente simbolo:

X

1.5 Clave del producto
Decodificacion de la descripcion del producto en la etiqueta, con un ejemplo:

PS 9080 - 40 2U zzz
I_ Identificacion de las opciones instaladas y/o de modelos especiales

S$01...S0x = modelos especiales

3W = Opcion 3W instalada (puerto GPIB en lugar de puerto Ethernet)

Fabricacion (no se incluye siempre)
2U = bastidor 19" con 2U

Corriente maxima del dispositivo en amperios

Tension maxima del dispositivo en voltios

Serie: 9 = Serie 9000

Tipo de identificacion:
PS = Power Supply (fuente de alimentacion)

1.6 Uso previsto

El uso previsto del equipo se reduce a ser una fuente variable de tensién y corriente en caso de emplearse como
fuente de alimentacion o cargador de baterias o, solo como sumidero de corriente variable en el caso de actuar
como carga electronica.

La aplicacion tipica de una fuente de alimentacion es el suministro DC a cualquier usuario pertinente; de un car-
gador de baterias, la carga de distintos tipos de baterias y, de una carga electrénica, la sustitucién de una resis-
tencia 6hmica mediante un sumidero de corriente DC ajustable con el fin de cargar fuentes de tensién y corriente
pertinentes sean del tipo que sean.

¢ No se aceptaran reclamaciones de ningun tipo por dafios causados en situaciones de uso no

& previsto.

e Cualquier dafio derivado de un uso no previsto sera responsabilidad exclusiva del operario.
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Serie PS 9000 2U

1.7 Seguridad
1.71  Advertencias de seguridad

Peligro de muerte - Tension peligrosa

¢ El manejo de equipos eléctricos implica que algunas piezas pueden conducir tensiéon
peligrosa. Por lo tanto, jes imperativo cubrir todas aquellas piezas que conduzcan
tension! En general, lo anterior es aplicable a todos los modelos, aunque los modelos
de 40 V, seguin SELV no pueden generar tensiones DC peligrosas.

e Cualquier tipo de trabajo que se vaya a realizar en las conexiones debe realizarse con
tension cero (la salida no debe estar conectada a la carga) y tan solo debe llevarse a
cabo por personal debidamente formado e instruido. Las actuaciones indebidas pueden
causar lesiones mortales asi como importantes dainos materiales.

e No toque nunca los cables o conectores directamente después de desconectarlos de
. la alimentacion de red ya que persiste el riesgo de descarga eléctrica.

¢ No toque nunca los contactos de un terminal de salida DC directamente después de
apagar la salida DC porque puede seguir habiendo tensién peligrosa, que se disipe mas
o menos despacio dependiendo de la carga. También puede haber potencial peligroso
entre la salida DC negativa a PE o de la salida DC positiva a PE debido a condensadores
X cargados.

e Respete siempre las 5 normas de seguridad cuando trabaje con dispositivos eléctricos:
e Desconectar completamente
e Asegurar contra reconexion
e Comprobar que el sistema esta desenergizado
e Conectar a tierra y cortocircuitar
o Protegerse de piezas bajo tensiéon adyacentes

¢ El equipo solo puede utilizarse bajo su uso previsto

¢ El equipo solo estd homologado para su uso con los limites de conexion indicados en la
etiqueta del producto.

¢ No introduzca ningun objeto, especialmente si es metalico, en las ranuras del ventilador

¢ Evite el uso de liquidos cerca del equipo. Proteja el equipo frente a liquidos, humedad y
condensacion.

e Para fuentes de alimentacion y cargadores de baterias: no conecte usuarios, especialmente
de baja resistencia a equipos en funcionamiento; podria saltar una chispa que podria causar
quemaduras, asi como dafos al equipo y al usuario.

e Para cargas electrénicas: no conecte fuentes de potencia a equipos en funcionamiento; podria
saltar una chispa que podria causar quemaduras, asi como dafios al equipo y a la fuente.

Debe aplicarse la normativa relativa a las descargas electrostaticas (ESD) cuando se enchufen
maodulos o tarjetas de interfaz en la ranura correspondiente.

Los modulos o tarjetas de interfaz solo se pueden acoplar o retirar después de haber apagado
el dispositivo. No es necesario abrir el equipo.

No conecte fuentes de alimentacion externa con polaridad inversa a las salidas o entradas
DC. El equipo podria resultar dafiado.

Para fuentes de alimentacion: en la medida de lo posible evite conectar fuentes de energia
externa a salidas DC y, en ningun caso, aquellas capaces de generar tensiones superiores
a la tension nominal del equipo.

Para cargas electronicas: no conecte fuentes de energia a la entrada DC que puedan generar

tensiones superiores al 120 % de la tension de entrada nominal de la carga. El equipo no esta
protegido frente a tension y podria resultar dafiado de forma irreversible.

Nunca introduzca un cable de red que esté conectado a Ethernet o sus componentes en la
toma maestro-esclavo situada en la parte posterior del equipo.

Configure siempre las distintas caracteristicas de proteccién frente a sobretension, sobrepoten-
cia etc. para cargas sensibles a lo que necesite la aplicacion que se esté usando actualmente.

>
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Serie PS 9000 2U

1.7.2 Responsabilidad del usuario

El equipo esta en funcionamiento industrial. Por lo tanto, los operarios deben regirse por la normativa legal de

seguridad. Ademas de las advertencias e indicaciones de seguridad incluidas en este manual, se aplican la norma-

tiva pertinente de seguridad, medioambiental y de prevencién de accidentes. En especial, los usuarios del equipo:

e deben estar informados de los requisitos de seguridad asociados al trabajo

e deben trabajar segun las responsabilidades definidas para las tareas de manejo, mantenimiento y limpieza del
equipo

¢ antes de comenzar el trabajo deben leer y comprender el manual de instrucciones

e deben utilizar los equipos de seguridad indicados y recomendados.

Ademas, cualquier persona que trabaje con el equipo es responsable de comprobar que el dispositivo esta siempre
listo para su uso desde el punto de vista técnico.

1.7.3 Responsabilidad del operario

El operario es cualquier persona fisica o juridica que utilice el equipo o delegue su uso a terceros, y es respon-
sable durante dicho uso de la seguridad del usuario, otro personal o terceros.

El equipo esta en funcionamiento industrial. Por lo tanto, los operarios deben regirse por la normativa legal de
seguridad. Ademas de las advertencias e indicaciones de seguridad incluidas en este manual, se aplican la nor-
mativa pertinente de seguridad, medioambiental y de prevencién de accidentes. Especialmente el operario debe
o estar familiarizado con los requisitos de seguridad asociados al trabajo

e identificar otros posibles peligros derivados de las condiciones de uso especificas en la estacion de trabajo
mediante una evaluacion del riesgo

e introducir los pasos necesarios en los procedimientos de funcionamiento para las condiciones locales
e controlar regularmente que los procedimientos de funcionamiento estan actualizados

e actualizar los procedimientos de funcionamiento cuando sea necesario para reflejar las modificaciones en la
normativa, los estandares o las condiciones de funcionamiento

o definir claramente y de forma inequivoca las responsabilidades para las tareas de manejo, mantenimiento y
limpieza del equipo

e asegurarse de que todos los empleados que utilicen el equipo han leido y comprendido el manual. Ademas, los
usuarios deben recibir periddicamente una formacion a la hora de trabajar con el equipo y sus posibles riesgos.

e Proporcionar los equipos de seguridad indicados y recomendados a todo el personal que trabaje con el dispositivo

Ademas, el operario es responsable de comprobar que el dispositivo esta siempre listo para su uso desde el
punto de vista técnico.

1.7.4 Requisitos del usuario

Cualquier actividad con un equipo de este tipo solo se puede llevar a cabo por personas que sean capaces de
trabajar correctamente y con fiabilidad y respetar los requisitos del trabajo.

e Aquellas personas cuya capacidad de reaccion esté mermada negativamente p. ej. por el consumo de drogas,
alcohol o medicacion tienen prohibido el manejo del equipo.

e Siempre debera ser aplicable la normativa laboral o relativa a la edad vigente en el lugar de explotacion.

Peligro para usuarios sin formacién

Un funcionamiento inadecuado puede causar lesiones o dafios. Tan solo aquellas personas con
la formacion, conocimientos y experiencia necesarios pueden utilizar los equipos.

Las personal delegadas son aquellas que han recibido una formacién adecuada y demostrable en sus tareas y
los riesgos correspondientes.

Las personas competentes son aquellas capaces de realizar todas las tareas requeridas, identificar los riesgos
y evitar que otras personas se vean expuestas a peligros gracias a su formacion, conocimientos y experiencia,
asi como sus conocimientos de detalles especificos.
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Serie PS 9000 2U

1.7.5 Senales de alarma

El equipo ofrece varias posibilidades para la sefalizacién de las condiciones de alarma, sin embargo, no para las
situaciones peligrosas. La sefalizacidon puede ser 6ptica (en el display como texto), acustica (zumbador) o elec-
tronica (pin/salida de estado de una interfaz analdgica). Todas las alarmas causaran que el dispositivo apague la
salida DC de forma permanente o temporal.

El significado de las sefales son las siguientes:

Sefial OT e Sobrecalentamiento del equipo
(Sobretemperatura) | ® La salida DC se apagara temporalmente
¢ No critico
Sefial OVP e Apagado por sobretension de la salida DC debido a alta tensién accediendo al dispositivo

o generada por el propio dispositivo debido a una averia
e Critico. El dispositivo y/o la carga podrian resultar dafiados

(Sobretension)

Sefial OCP e Apagado de la salida DC debido a un exceso del limite preestablecido
(Sobrecorriente) ¢ No es critico, protege la carga o fuente de un consumo de corriente excesivo

Sefial OPP ¢ Apagado de la salida DC debido a un exceso del limite preestablecido
(Sobrepotencia) ¢ No es critico, protege la carga de un consumo eléctrico excesivo

Senal PF ¢ Apagado de la salida DC debido a una subtension AC o a una averia en el circuito de

entrada AC.
e Critico por sobretension. El circuito de entrada AC podria resultar danado

(Averia eléctrica)

1.8 Informacion técnica

1.8.1 Funcionamiento homologado

e Usar unicamente dentro de edificios secos

e Temperatura ambiente 0-50 °C (32-122 °F)

o Altitud de funcionamiento: max. 2000 m (6562 ft) sobre el nivel del mar
e Max. humedad relativa del 80 %, sin condensacion

1.8.2 Informacién técnica general
Display: TFT a color, 480pt x 128pt

Controles: 2 mandos rotatorios con funcion de botén pulsador, 5 botones pulsadores
Los valores nominales del dispositivo determinan los rangos maximos ajustables

EA Elektro-Automatik GmbH _ Teléfono: +49 2162 / 3785-0
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Serie PS 9000 2U

1.8.3 Informacién técnica especifica
1000 W Modelo 2U
PS 9040-40 PS 9080-40 PS 9200-15

Entrada AC
Frecuencia y tension de entrada 100...264 V AC, +10%, 50/60 Hz
Conexion Monofase (L ,N, PE)
Fusible (trasero) T16 A
Corriente de fuga <3,5 mA
Corriente de entrada a 230 V =23 A
Factor de potencia =0,99

Salida DC
Max. tension de salida Uyax 40V 80V 200V
Max. corriente de salida lyax 40A 40A 15A
Méax. potencia de salida Puax 1000 W 1000 W 1000 W
Rango proteccion (sobretension) 0..44V 0..88V 0..220V
Rango proteccion (sobrecorriente) 0..44A 0..44A 0..16,5A
Rango proteccion (sobrepotencia) 0...1100 W 0...1100 W 0...1100 W
gg fggfgr:iig%el(mperatura para valores Tension / corriente: 100 ppm
Capacitancia de salida ~5.440 yF ~5.440 pyF ~800 pF

Regulacion de tension
Rango de ajuste 0..40,8V 0..816V 0..204 V

Precision (' (a 235 °C / 73£9 °F )

<0,1 % Unom

<Or1 % UNom

<0,1 % Unom

Regulacién red en £10 % AUxc

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

Regulacién carga en 0...100 % AU

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

Tiempo de subida 10...90 % AU

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

50,2 % UNom

50,2 % UNom

<0,2 % Unom

Ondulacioén @

<114 mVpp
<8 MVrwms

<114 mVpp
<8 MVrwus

<164 mV,,
<34 MVgys

Compensacion deteccion remota

Max. 5 % Unom

Max. 5 % Unom

Max. 5 % Unom

Tiempo de caida de la tension de salida

(sin carga) después de apagar la salida DC |

Caida del 100 % a
<60 V: menos de 10 s

Regulacion de corriente

Rango de ajuste

0..40,8 A

0..40,8 A

0..15,5A

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F )

<0,2 % INom

<0v2 % INom

<O!2 % INom

Regulacién red en £10 % AUac

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

Regulacién carga a (0...100% AUour)

<0,15% Inom

<0,15°/o INom

<0,15% Inom

Ondulacioén @

<3,7 MArus

<3,7 MArwvs

<2,2 mArus

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “ <0,2 % Inom <0,2 % Inom <0,2 % Inom

Régimen transitorio tras fase de carga <1,5ms <1,5ms <1,5ms
Regulacion de potencia

Rango de ajuste 0...1020 W 0...1020 W 0...1020 W

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F ) <1% Pnom <1% Pnom <1% Pnom

Regulacioén red en £10 % AUnc

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

<0,05 % Prom

Reg. carga 10-90 % AUoyr * Alour

<0,75 % Prom

<0,75 % Pnom

<0,75 % Prom

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucién de los valores mostrados»

Display: precision “

<0,8 % Pnom

<0,8 % Prom

<0,8 % Pnom

Eficacia ¢

=92%

=92%

=93 %

(
(2 valor RMS: LF 0...300 kHz, valor PP: HF 0...20 MHz
(
(

3 Valor tipico a una tension de salida del 100% y una potencia del 100 %
4 El error de display se afiade al error del valor real relativo de la salida DC.

1 Relativo al valor nominal, la precision define la desviacion maxima entre un valor ajustado y el valor (real) auténtico.

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
Alemania

Teléfono: +49 2162 / 3785-0
Fax: +49 2162 / 16230

www.elektroautomatik.de
ea1974@elektroautomatik.com

Pagina 10



Serie PS 9000 2U

1000 W Modelo 2U
PS 9040-40 PS 9080-40 PS 9200-15

Interfaz analégica

Entradas de valores de referencia |U, |, P

Salida de valor real U,

Senales de control DC onl/off, control remoto on/off

Senales de estado CV, OVP, OCP, OPP, OT, PF, DC on/off

Aislamiento galvanico al dispositivo [ Max. 400 V DC
Aislamiento Flotacion permitida (desplazamiento potencial) en la salida DC:

Terminal negativo a PE Méax. [+400 V DC +400 V DC +400V DC

Terminal positivo a PE Max. | +440 V DC +480V DC +600V DC
Otros

Refrigeracion Temperatura controlada por ventiladores, entrada delantera, salida trasera

Temperatura ambiente

0...50 °C (32...122°F)

Temperatura de almacenamiento

-20...70 °C (-4...158°F)

Humedad <80 %, sin condensacion

Estandares EN 60950:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 +AC:2011 + A2:2013
EN 61326-1:2013-07

Categoria de sobretension 2

Clase de proteccion 1

Grado de contaminacién 2

Altitud de funcionamiento

<2000 m (6562 ft)

Interfaces digitales

Destacado

1 USB-B, 1 Ethernet ?, 1 GPIB (opcional modelo 3W)

Aislamiento galvanico del dispositivo

Méx. 400 V DC

Especificacion USB

USB 2.0, tipo conector hembra B, driver VCOM

Especificacion Ethernet @

RJ45, 10/100 Mbit, TCP/IP, ICMP, HTTP, DHCP

Especificacion GPIB (opcional)

Conector hembra de 24 pin Centronics acc. IEEE-488, para cables GPIB estandar

Terminales

Traseros

Share Bus, salida DC, entrada AC, deteccion remota, interfaz analégica, USB-B,
Ethernet

Dimensiones

Carcasa (An. x Al. x Prof.)

19 x 2U x 463 mm (18.2")

Total (An. x Al. x Prof.)

483 x 88 x min. 535 mm (21”) (dependiendo del tipo de terminal de salida DC)

Peso

=12 kg (26.4 Ibs) ~12 kg (26.4 Ibs) ~12 kg (26.4 Ibs)

Numero de producto ¢

06230219 06230204 06230205

(1 Para especificaciones técnicas de la interfaz analégica, véase «3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica» en pagina 52

(2 Solo en la version estandar

(3 Numero de articulo de la versién basica, dispositivos con otras opciones tendran una numeracion diferente

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
Alemania

Teléfono: +49 2162 / 3785-0
Fax: +49 2162 / 16230

www.elektroautomatik.de
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Serie PS 9000 2U

1000 W Modelo 2U
PS 9360-10 PS 9500-06 PS 9750-04
Entrada AC
Frecuencia y tension de entrada 100...264 V AC, +10%, 50/60 Hz
Conexion Monofase (L ,N, PE)
Fusible (trasero) T16 A
Corriente de fuga <3,5 mA
Corriente de entrada a 230 V =23 A
Factor de potencia =0,99
Salida DC
Max. tension de salida Uyax 360 V 500V 750 V
Max. corriente de salida luax 10A 6 A 4A
Max. potencia de salida Puax 1000 W 1000 W 1000 W
Rango proteccion (sobretension) 0..396 V 0..550 Vv 0..825V
Rango proteccion (sobrecorriente) 0..11A 0..6,6 A 0.44A
Rango protecciéon (sobrepotencia) 0...1100 W 0...1100 W 0...1100 W
S;gg%i?éisz /t;mperatura para valores Tension / corriente: 100 ppm
Capacitancia de salida =330 puF =120 pyF =35 pF
Regulacion de tension
Rango de ajuste 0..360 V 0..500 Vv 0..750 Vv

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F)

<0,1 % Unom

<0,1 % UNom

<0:1 % UNom

Regulacién red en £10 % AUxc

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

Regulacién carga en 0...100 % AU

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

Tiempo de subida 10...90 % AU

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision

5012 % UNom

50,2 % UNom

<0,2 % Unom

Ondulacioén @

<210 mV,p
<59 MVpys

<190 mV,p
<48 MV gy

<212 Ve
<60 MVays

Compensacion deteccion remota

Max. 5 % Unom

Max. 5 % Unom

Max. 5 % Unom

Tiempo de caida de la tension de salida
(sin carga) después de apagar la salida DC

Caida del 100 % a <60 V: menos de 10 s

Regulacion de corriente

Rango de ajuste

0..10,2A

0..6,12A

0..4,08 A

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F )

<0,2 % Inom

<012 % INom

<O!2 % INom

Regulacién red en £10 % AUnc

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

Regulacién carga (0...100% AUour)

<0,15% Inom

<0,15°/o INom

<0,15% Inom

Ondulacioén @

<1,6 MArms

<0,5 MArwvs

<0,3 mArwms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precisién “ <0,2 % Inom <0,2 % Inom <0,2 % Inom

Régimen transitorio tras fase de carga <1,5ms <1,5ms <1,5ms
Regulacion de potencia

Rango de ajuste 0...1020 W 0...1020 W 0...1020 W

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F ) <1% Pnom <1% Pnom <1% Pnom

Regulacioén red en £10 % AUxc

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

Reg. carga 10-90 % AUour * Alour

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

50,8 % I:>Nom

SO:B % I:)Nom

<0,8 % Pnom

Eficacia ¢

=93 %

=93 %

=93 %

(
(2 valor RMS: LF 0...300 kHz, valor PP: HF 0...20 MHz
(
(

3 Valor tipico a una tension de salida del 100% y una potencia del 100 %
4 El error de display se afiade al error del valor real relativo de la salida DC.

1 Relativo al valor nominal, la precision define la desviacion maxima entre un valor ajustado y el valor (real) auténtico.

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
Alemania
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Serie PS 9000 2U

1000 W Modelo 2U
PS 9360-10 PS 9500-06 PS 9750-04

Interfaz analégica

Entradas de valores de referencia |U, |, P

Salida de valor real U,

Senales de control DC onl/off, control remoto on/off

Senales de estado CV, OVP, OCP, OPP, OT, PF, DC on/off

Aislamiento galvanico al dispositivo [ Max. 400 V DC
Aislamiento Flotacion permitida (desplazamiento potencial) en la salida DC:

Terminal negativo a PE Méax. [+400 V DC +400 V DC +400V DC

Terminal positivo a PE Max. |+760 V DC +900V DC +1150V DC
Otros

Refrigeracion Temperatura controlada por ventiladores, entrada delantera, salida trasera

Temperatura ambiente

0...50 °C (32...122°F)

Temperatura de almacenamiento

-20...70 °C (-4...158°F)

Humedad <80 %, sin condensacion

Estandares EN 60950:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 +AC:2011 + A2:2013
EN 61326-1:2013-07

Categoria de sobretension 2

Clase de proteccion 1

Grado de contaminacién 2

Altitud de funcionamiento

<2000 m (6562 ft)

Interfaces digitales

Destacado

1 USB-B, 1 Ethernet ?, 1 GPIB (opcional modelo 3W)

Aislamiento galvanico del dispositivo

Méx. 400 V DC

Especificacion USB

USB 2.0, tipo conector hembra B, driver VCOM

Especificacion Ethernet @

RJ45, 10/100 Mbit, TCP/IP, ICMP, HTTP, DHCP

Especificacion GPIB (opcional)

Conector hembra de 24 pin Centronics acc. IEEE-488, para cables GPIB estandar

Terminales

Traseros

Share Bus, salida DC, entrada AC, deteccion remota, interfaz analégica, USB-B,
Ethernet

Dimensiones

Carcasa (An. x Al. x Prof.)

19 x 2U x 463 mm (18.2")

Total (An. x Al. x Prof.)

483 x 88 x min. 535 mm (21”) (dependiendo del tipo de terminal de salida DC)

Peso

~12 kg (26,4 Ibs) ~12 kg (26,4 Ibs) ~12 kg (26,4 Ibs)

Numero de producto ¢

06230206 06230207 06230208

(1 Para especificaciones técnicas de la interfaz analégica, véase «3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica» en pagina 52

(2 Solo en la version estandar

(3 Numero de articulo de la versién basica, dispositivos con otras opciones tendran una numeracion diferente

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
Alemania

Teléfono: +49 2162 / 3785-0
Fax: +49 2162 / 16230

www.elektroautomatik.de
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Serie PS 9000 2U

1.500 W Modelo 2U
5 PS 9040-60 PS 9080-60 PS 9200-25
Entrada AC
Frecuencia y tension de entrada 100...240 V AC, +10%, 50/60 Hz
- con reduccion de potencia 100...150 VAC
Conexion Monofase (L ,N, PE)
Fusible (trasero) T16 A
Corriente de fuga <3,5 mA
Corriente de entrada a 230 V =23 A
Factor de potencia =0,99
Salida DC
Max. tension de salida Uyax 40V 80V 200V
Max. corriente de salida lyax 60 A 60 A 25A
Méax. potencia de salida Puax 1500 W 1500 W 1500 W
Max. potencia de salida Pwvax con reduccion | 1000 W 1000 W 1000 W
Rango proteccion (sobretension) 0..44V 0..88V 0..220V
Rango proteccion (sobrecorriente) 0..66 A 0..66 A 0..27,5A
Rango proteccion (sobrepotencia) 0...1650 W 0...1650 W 0...1650 W
S;ggf;?;i:z /t;mperatura para valores Tension / corriente: 100 ppm
Capacitancia de salida ~5.440 yF =~5.440 pyF ~800 pF
Regulacion de tension
Rango de ajuste 0..40,8V 0..816V 0..204 V

Precision (' (a 235 °C / 73£9 °F )

<0,1 % Unom

<Or1 % UNom

<0:1 % UNom

Regulacioén red en £10 % AUxc

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

Regulacién carga en 0...100 % AU

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

Tiempo de subida 10...90 % AU

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

50:2 % UNom

SO:Z % UNom

<0,2 % Unom

Ondulacioén @

<114 mVpp
<8 MVgys

<114 mV;p
<8 MVgys

<164 mV,;
<34 mVgys

Compensacion deteccion remota

Max. 5 % Unom

Max. 5 % Unom

Max. 5 % Unom

Tiempo de caida de la tension de salida

(sin carga) después de apagar la salida DC |

Caida del 100 % a
<60 V: menos de 10 s

Regulacion de corriente

Rango de ajuste

0..61,2A

0..61,2A

0..25,5A

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F)

<0,2 % Inom

<Ov2 % INom

<O:2 % INom

Regulacioén red en £10 % AUxc

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

Regulacién carga (0...100% AUour)

<0,15% Inom

<0,15% Inom

<0,15% Inom

Ondulacién @

<5,6 mARMS

<5,6 MARrws

<3,3 MArws

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucién de los valores mostrados»

Display: precision “ <0,2 % Inom <0,2 % Inom <0,2 % Inom

Régimen transitorio tras fase de carga <1,5ms <1,5ms <1,5ms
Regulacion de potencia

Rango de ajuste 0...1530 W 0...1530 W 0...1530 W

Precisién (' (a 2315 °C / 7319 °F ) <1% Pnom <1% Pnom <1% Pnom

Regulacién red en £10 % AUnc

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

<0,05 % Prom

Reg. carga 10-90 % AUour * Alour

<0,75 % Pxom

<0,75 % Pnom

<O,75 % Pnrom

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: Precision

5018 % PNom

5018 % I:)Nom

Sos7% PNom

Eficacia @

=92%

=92%

=93 %

2 valor RMS: LF 0...300 kHz, valor PP: HF 0...20 MHz

3 Valor tipico a una tension de salida del 100% y una potencia del 100 %
4 El error de display se afiade al error del valor real relativo de la salida DC.

1 Relativo al valor nominal, la precision define la desviacion méaxima entre un valor ajustado y el valor (real) auténtico.

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
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Serie PS 9000 2U

1.500 W Modelo 2U
5 PS 9040-60 PS 9080-60 PS 9200-25
Interfaz analégica
Entradas de valores de referencia |U, |, P
Salida de valor real U,
Senales de control DC on/off, remoto on/off
Senales de estado CV, OVP, OCP, OPP, OT, PF, DC on/off
Aislamiento galvanico al dispositivo [ Max. 400 V DC
Aislamiento Flotacion permitida (desplazamiento potencial) en la salida DC:
Terminal negativo a PE Méax. [+400 V DC +400 V DC +400V DC
Terminal positivo a PE Max. | +440 V DC +480V DC +600V DC
Otros
Refrigeracion Temperatura controlada por ventiladores, entrada delantera, salida trasera

Temperatura ambiente

0...50 °C (32...122°F)

Temperatura de almacenamiento

-20...70 °C (-4...158°F)

Humedad <80 %, sin condensacion

Estandares EN 60950:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 +AC:2011 + A2:2013
EN 61326-1:2013-07

Categoria de sobretension 2

Clase de proteccion 1

Grado de contaminacién 2

Altitud de funcionamiento

<2000 m (6562 ft)

Interfaces digitales

Destacado

1 USB-B, 1 Ethernet ?, 1 GPIB (opcional modelo 3W)

Aislamiento galvanico del dispositivo

Méx. 400 V DC

Especificacion USB

USB 2.0, tipo conector hembra B, driver VCOM

Especificacion Ethernet @

RJ45, 10/100 Mbit, TCP/IP, ICMP, HTTP, DHCP

Especificacion GPIB (opcional)

Conector hembra de 24 pin Centronics acc. IEEE-488, para cables GPIB estandar

Terminales

Traseros

Share Bus, salida DC, entrada AC, deteccion remota, interfaz analdgica, USB-B,
Ethernet

Dimensiones

Carcasa (An. x Al. x Prof.)

19“x 2U x 463 mm (18.27)

Total (An. x Al. x Prof.)

483 x 88 x min. 535 mm (21”) (dependiendo del tipo de terminal de salida DC)

Peso

~12 kg (26.4 Ibs) ~12 kg (26.4 Ibs) ~12 kg (26.4 Ibs)

Numero de producto ¢

06230220 06230209 06230210

(1 Para especificaciones técnicas de la interfaz analégica, véase «3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica» en pagina 52

(2 Solo en la version estandar

(3 Numero de articulo de la versién basica, dispositivos con otras opciones tendran una numeracion diferente

EA Elektro-Automatik GmbH
Helmholtzstr. 31-33 « 41747 Viersen
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Serie PS 9000 2U

1.500 W Modelo 2U
5 PS 9360-15 PS 9500-10 PS 9750-06
Entrada AC
Frecuencia y tension de entrada 100...264 V AC, +10%, 50/60 Hz
- con reduccion de potencia 100...150 VAC
Conexion Monofase (L ,N, PE)
Fusible (trasero) T16 A
Corriente de fuga <3,5mA
Corriente de entrada a 230 V =23 A
Factor de potencia =0,99
Salida DC
Max. tension de salida Uwax 360 V 500V 750 V
Max. corriente de salida lyax 15A 10A 6A
Max. potencia de salida Puyax 1500 W 1500 W 1500 W
Max. potencia de salida Pyax con reduccion | 1000 W 1000 W 1000 W
Rango proteccion (sobretension) 0..396 V 0..550 Vv 0..825V
Rango proteccion (sobrecorriente) 0..16,5A 0..11A 0..6,6 A
Rango proteccion (sobrepotencia) 0...1650 W 0...1650 W 0...1650 W
S;Zg?;i?ézsdz /’i((amperatura para valores Tensioén / corriente: 100 ppm
Capacitancia de salida ~330 puF ~120 pyF =35 pF
Regulacion de tension
Rango de ajuste 0..367,2V 0..510V 0..765V

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F)

<0,1 % UNom

<Ov1 % UNom

<O:1 % UNom

Regulacion red en £10 % AUac

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

Regulacién carga en 0...100 % AU

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

Tiempo de subida 10...90 % AU

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

5012 % UNom

5012 % UNom

<0,2 % Unom

Ondulacién @

<210 MVpp
<59 MVays

<190 MV,p
<48 MVays

<212 Ve
<60 MVays

Compensacion deteccion remota

Max. 5 % Unom

Max. 5 % UNom

Max. 5 % Unom

Tiempo de caida de la tension de salida
(sin carga) después de apagar la salida DC

Caida del 100 % a <60 V: menos de 10 s

Regulacion de corriente

Rango de ajuste

0..15,3A

0..10,2A

0..6,12A

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F)

<0,2 % INom

<0v2 % INum

<O!2 % INom

Regulacioén red en £10 % AUxc

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

Regulacioén carga (0...100% AUour)

<0,15% Inom

<0,15% Inom

<0,15% Inom

Ondulacién @

<2,4 mArws

<0,7 mArvs

<0,5 MArwus

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision <0,2 % Inom <0,2 % Inom <0,2 % Inom

Régimen transitorio tras fase de carga <1,5ms <1,5ms <1,5ms
Regulacion de potencia

Rango de ajuste 0...1530 W 0...1530 W 0...1530 W

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F) <1% Pnom <1% Pnom <1% Pnom

Regulacién red en £10 % AUac

<0,05 % Prom

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

Reg. carga 10-90 % AUqyr * Alour

<0,75 % Prom

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

S017% PNom

5018 % PN(:om

<0,85 % Pnom

Eficacia @

=93 %

=93 %

=93 %

1 Relativo al valor nominal, la precision define la desviacion maxima entre un valor ajustado y el valor (real) auténtico.

2 valor RMS: LF 0...300 kHz, valor PP: HF 0...20 MHz

(

(

(3 Valor tipico a una tension de salida del 100% y una potencia del 100 %

(4 El error de display se afiade al error del valor real relativo de la salida DC.
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Serie PS 9000 2U

1 500 W Modelo 2U

) PS 9360-15 PS 9500-10 PS 9750-06
Interfaz analégica

Entradas de valores de referencia |U, |, P

Salida de valor real U,

Sefales de control DC on/off, control remoto on/off

Senales de estado CV, OVP, OCP, OPP, OT, PF, DC on/off

Aislamiento galvanico al dispositivo [ Max. 400 V DC
Aislamiento Flotacion permitida (desplazamiento potencial) en la salida DC:

Terminal negativo a PE Max. | 400 V DC +400 V DC +400 V DC

Terminal positivo a PE Max. [+760 V DC +900 vV DC +1150 V DC
Otros

Refrigeracion Temperatura controlada por ventiladores, entrada delantera, salida trasera

Temperatura ambiente

0...50 °C (32...122°F)

Temperatura de almacenamiento

-20...70 °C (-4...158°F)

Humedad <80 %, sin condensacion

Estandares EN 60950:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 +AC:2011 + A2:2013
EN 61326-1:2013-07

Categoria de sobretension 2

Clase de proteccion 1

Grado de contaminacién 2

Altitud de funcionamiento

<2000 m (6562 ft)

Interfaces digitales

Destacado

1 USB-B, 1 Ethernet ?, 1 GPIB (opcional modelo 3W)

Aislamiento galvanico del dispositivo

Max. 400 V DC

Especificacion USB

USB 2.0, tipo conector hembra B, driver VCOM

Especificacion Ethernet @

RJ45, 10/100 Mbit, TCP/IP, ICMP, HTTP, DHCP

Especificacion GPIB (opcional)

Conector hembra de 24 pin Centronics acc. IEEE-488, para cables GPIB estandar

Terminales

Traseros

Share Bus, salida DC, entrada AC, deteccion remota, interfaz analdgica, USB-B,
Ethernet

Dimensiones

Carcasa (An. x Al. x Prof.)

19“x 2U x 463 mm (18.27)

Total (An. x Al. x Prof.)

483 x 88 x min. 535 mm (21”) (dependiendo del tipo de terminal de salida DC)

Peso

~12 kg (26.4 Ibs) ~12 kg (26.4 Ibs) ~12 kg (26.4 Ibs)

Numero de producto ¢

06230211 06230212 06230213

(1 Para especificaciones técnicas de la interfaz analégica, véase «3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica» en pagina 52

(2 Solo en la version estandar

(3 Numero de articulo de la versién basica, dispositivos con otras opciones tendran una numeracion diferente
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Serie PS 9000 2U

3000 W Modelo 2U
PS 9040-120 PS 9080-120 PS 9200-50
Entrada AC
Frecuencia y tension de entrada 200...240 V AC, £10%, 50/60 Hz
- con reduccion de potencia 180...~207 VAC
Conexion 1ph (L, N, PE)
Fusible (trasero) T16 A
Corriente de fuga <3.5mA
Corriente de entrada a 230 V =46 A
Factor de potencia =0.99
Salida DC
Max. tensién de salida Uyax 40V 80V 200V
Max. corriente de salida lyax 120 A 120 A 50 A
Max. potencia de salida Puyax 3000 W 3000 W 3000 W
Max. potencia de salida Pyax con reduccion | 2500 W 2500 W 2500 W
Rango proteccion (sobretension) 0..44V 0..88V 0..220V
Rango proteccion (sobrecorriente) 0..132A 0..132A 0..55A
Rango proteccion (sobrepotencia) 0...3300 W 0...3300 W 0...3300 W
S;Zg?;i?ézsdz /’i((amperatura para valores Tensioén / corriente: 100 ppm
Capacitancia de salida ~10.880 uF ~10.880 uF ~1.600 puF
Regulacion de tension
Rango de ajuste 0...40,8V 0..816 'V 0...204 V

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F)

<0,1 % UNom

<Ov1 % UNom

<O:1 % UNom

Regulacion red en £10 % AUac

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

Regulacién carga en 0...100 % AU

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

Tiempo de subida 10...90 % AUOUT

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

5012 % UNom

5012 % UNom

<0,2 % Unom

Ondulacién @

<114 mVp,
<8 MVeus

<114 mV,,
<8 MViays

<164 MV,p
<34 MVpys

Compensacion deteccion remota

Max. 5 % Unom

Max. 5 % UNom

Max. 5 % Unom

Tiempo de caida de la tension de salida

(sin carga) después de apagar la salida DC |

Caida del 100 % a
<60 V: menos de 10 s

Regulacion de corriente

Rango de ajuste

0..122,4 A

0..122,4 A

0..51A

Precision (' (a 235 °C / 7349 °F)

<0,2 % Inom

<012 % INom

<0s2 % INom

Regulacién red en £10 % AUac

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

Regulacién carga (0...100% AUour)

<0,15% Inom

<0,15% Inom

<0,15% Inom

Ondulacioén @

<11 mARMs

<11 mARMS

<6,5 MArus

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precisién “ <0,2 % Inom <0,2 % Inom <0,2 % Inom

Rég. transitorio después de fase de carga |<1,5 ms <1,5ms <1,5ms
Regulacion de potencia

Rango de ajuste 0...3060 W 0...3060 W 0...3060 W

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F) <1% Pnom <1% Pnom <1% Pnom

Regulacion red en £10 % AUnc

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

Reg. carga 10-90 % AUour * Alour

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

50,8 % I:>Nom

SO:B % I:)Nom

<0,85 % Pnom

Eficacia ¢

=92%

=92%

=93 %

1 Relativo al valor nominal, la precision define la desviacion maxima entre un valor ajustado y el valor (real) auténtico.

2 valor RMS: LF 0...300 kHz, valor PP: HF 0...20 MHz

3 Valor tipico a una tension de salida del 100% y una potencia del 100 %

(
(
(
(

4 El error de display se afiade al error del valor real relativo de la salida DC.
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Serie PS 9000 2U

3000 W Modelo 2U
PS 9040-120 PS 9080-120 PS 9200-50

Interfaz analégica

Entradas de valores de referencia |U, |, P

Salida de valor real U,

Senales de control DC onl/off, control remoto on/off

Senales de estado CV, OVP, OCP, OPP, OT, PF, DC on/off

Aislamiento galvanico al dispositivo [ Max. 400 V DC
Aislamiento Flotacion permitida (desplazamiento potencial) en la salida DC:

Terminal negativo a PE Méax. [+400 V DC +400 V DC +400V DC

Terminal positivo a PE Max. | +440 V DC +480V DC +600V DC
Otros

Refrigeracion Temperatura controlada por ventiladores, entrada delantera, salida trasera

Temperatura ambiente

0...50 °C (32...122°F)

Temperatura de almacenamiento

-20...70 °C (-4...158°F)

Humedad <80 %, sin condensacion

Estandares EN 60950:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 +AC:2011 + A2:2013
EN 61326-1:2013-07

Categoria de sobretension 2

Clase de proteccion 1

Grado de contaminacién 2

Altitud de funcionamiento

<2000 m (6562 ft)

Interfaces digitales

Destacado

1 USB-B, 1 Ethernet ?, 1 GPIB (opcional modelo 3W)

Aislamiento galvanico del dispositivo

Max. 400 V DC

Especificacion USB

USB 2.0, tipo conector hembra B, driver VCOM

Especificacion Ethernet @

RJ45, 10/100 Mbit, TCP/IP, ICMP, HTTP, DHCP

Especificacion GPIB (opcional)

Conector hembra de 24 pin Centronics acc. IEEE-488, para cables GPIB estandar

Terminales

Traseros

Share Bus, salida DC, entrada AC, deteccion remota, interfaz analégica, USB-B,
Ethernet

Dimensiones

Carcasa (An. x Al. x Prof.)

19 x 2U x 463 mm (18.2")

Total (An. x Al. x Prof.)

483 x 88 x min. 535 mm (21”) (dependiendo del tipo de terminal de salida DC)

Peso

~15 kg (33 Ibs) ~15 kg (33 Ibs) =15 kg (33 Ibs)

Numero de producto ¢

06230221 06230214 06230215

(1 Para especificaciones técnicas de la interfaz analégica, véase «3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica» en pagina 52

(2 Solo en la version estandar

(3 Numero de articulo de la versién basica, dispositivos con otras opciones tendran una numeracion diferente
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Serie PS 9000 2U

3000 W Modelo 2U
PS 9360-30 PS 9500-20 PS 9750-12
Entrada AC
Tension de entrada y frecuencia 200...240 V AC, £10%, 50/60 Hz
- con reduccion adicional 180...=207 V AC
Conexion de entrada Monofase (L ,N, PE)
Fusible de entrada (interno) T16 A
Corriente de fuga <3,5mA
Corriente de entrada a 230 V =46 A
Factor de potencia =0,99
Salida DC
Max. tension de salida Uwax 360 V 500V 750 V
Méx. corriente de salida lyax 30A 20A 12A
Max. potencia de salida Puyax 3000 W 3000 W 3000 W
Max. potencia de salida Pyax con reduccion | 2500 W 2500 W 2500 W
Rango proteccion (sobretension) 0..396 V 0..550 Vv 0..825V
Rango proteccion (sobrecorriente) 0..33A 0..22A 0..13,2A
Rango proteccion (sobrepotencia) 0...3300 W 0...3300 W 0...3300 W
S;Zg?;i?ézsdz /’i((amperatura para valores Tensioén / corriente: 100 ppm
Capacitancia de salida ~660 puF ~240 pF =70 pF
Regulacion de tension
Rango de ajuste 0..367,2V 0..510V 0..765V

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F )

<0,1 % UNom

<Ov1 % UNom

<O:1 % UNom

Regulacion red en £10 % AUac

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

<0,02 % Unom

Regulacién carga en 0...100 %

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

<0,05 % Unom

Tiempo de subida 10...90 % AU

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Max. 30 ms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

5012 % UNom

5012 % UNom

<0,2 % Unom

Ondulacién @

<210 MVpp
<59 MVays

<190 MV,p
<48 MVays

<212 Ve
<60 MVays

Compensacion deteccion remota

Max. 5 % Unom

Max. 5 % UNom

Max. 5 % Unom

Tiempo de caida de la tension de salida
(sin carga) después de apagar la salida DC

Caida del 100 % a <60 V: menos de 10 s

Regulacion de corriente

Rango de ajuste

0...30,6 A

0..20,4 A

0..12,24 A

Precision (' (a 235 °C / 7349 °F )

<0,2 % Inom

<012 % INom

<0s2 % INom

Regulacién red en £10 % AUac

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

<0,05 % Inom

Regulacién carga (0...100% AUour)

<0,15% Inom

<0,15% Inom

<0,15% Inom

Ondulacioén @

<5 mArus

<1,5 MArwus

<0,9 mArwms

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precisién “ <0,2 % Inom <0,2 % Inom <0,2 % Inom

Rég. transitorio después de fase de carga |<1,5 ms <1,5ms <1,5ms
Regulacion de potencia

Rango de ajuste 0...3060 W 0...3060 W 0...3060 W

Precision (' (a 2315 °C / 7319 °F ) <1% Pnom <1% Pnom <1% Pnom

Regulacion red en £10 % AUnc

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

<0,05 % Pnom

Reg. carga 10-90 % AUour * Alour

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

<0,75 % Pnom

Display: resolucion

Véase seccion «1.9.5.4. Resolucion de los valores mostrados»

Display: precision “

<0,85 % Pnom

<0,85 % Pnom

<0,8 % Pnom

Eficacia ¢

=93 %

=93 %

=93 %

(
(
(
(

1 Relativo al valor nominal, la precision define la desviacion maxima entre un valor ajustado y el valor (real) auténtico.

2 valor RMS: LF 0...300 kHz, valor PP: HF 0...20 MHz

3 Valor tipico a una tension de salida del 100% y una potencia del 100 %
4 El error de display se afiade al error del valor real relativo de la salida DC.
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Serie PS 9000 2U

3000 W Modelo 2U
PS 9360-30 PS 9500-20 PS 9750-12

Interfaz analégica

Entradas de valores de referencia |U, |, P

Salida de valor real U,

Senales de control DC onl/off, control remoto on/off

Senales de estado CV, OVP, OCP, OPP, OT, PF, DC on/off

Aislamiento galvanico al dispositivo | Max. 400 V DC
Aislamiento Flotacion permitida (desplazamiento potencial) en la salida DC:

Terminal negativo a PE Méax. [+400 V DC +400 V DC +400V DC

Terminal positivo a PE Max. |+760 V DC +900V DC +1150V DC
Otros

Refrigeracion Temperatura controlada por ventiladores, entrada delantera, salida trasera

Temperatura ambiente

0...50 °C (32...122°F)

Temperatura de almacenamiento

-20...70 °C (-4...158°F)

Humedad <80 %, sin condensacion

Estandares EN 60950:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011 +AC:2011 + A2:2013
EN 61326-1:2013-07

Categoria de sobretension 2

Clase de proteccion 1

Grado de contaminacién 2

Altitud de funcionamiento

<2000 m (6562 ft)

Interfaces digitales

Destacado

1 USB-B, 1 Ethernet ?, 1 GPIB (opcional modelo 3W)

Aislamiento galvanico del dispositivo

Max. 400 V DC

Especificaciéon USB

USB 2.0, tipo conector hembra B, driver VCOM

Especificacion Ethernet @

RJ45, 10/100 Mbit, TCP/IP, ICMP, HTTP, DHCP

Especificacion GPIB (opcional)

Conector hembra de 24 pin Centronics acc. IEEE-488, para cables GPIB estandar

Terminales

Traseros

Share Bus, salida DC, entrada AC, deteccion remota, interfaz analdgica, USB-B,
Ethernet

Dimensiones

Carcasa (An. x Al. x Prof.)

19 x 2U x 463 mm (18.2")

Total (An. x Al. x Prof.)

483 x 88 x min. 535 mm (21”) (dependiendo del tipo de terminal de salida DC)

Peso

=15 kg (33 Ibs) ~15 kg (33 Ibs) =15 kg (33 Ibs)

Numero de producto ¢

06230216 06230217 06230218

(1 Para especificaciones técnicas de la interfaz analégica, véase «3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica» en pagina 52

(2 Solo en la version estandar

(3 Numero de articulo de la versién basica, dispositivos con otras opciones tendran una numeracion diferente
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Serie PS 9000 2U

Vistas

1.8.4

(1 ody feuiwsay) OQ eplES - 4
BJOWA. UQIDD8}ap 9p S810}08u09 A aleys sng - 3
sadeosg -

DV epeJjus ap Jojosuo) - H
OV EepeJjus ap 9|qisn4 - 9

(oo1B6gjeuE ‘|elbip) [043U0D Bp sadeMaU| - D
|0J3UOD Bp |dued - g
uoloejuawIle ap Joydnusiu| -

"eseoJed e| elial) e Je1osuod eled elial e UgIxauod ap ojund |@ Bsn 8s anb sesusiw ‘Qy 8|ged un sjueIpswW elisl e
opejosuoo Jeyse agep odinbe |3 "Jd so]|ged So| Jeyosuod eled (DY epelius e| e ojunf ugle| ap 0]j1uio}) ellal} B UQIXauoo ap ojund [@ 8)jans oN

%

(.L'LT) Ww it

nding —

& &

Q BALIS | JASEN

s

-
asepau) Jojeuy
asn

O VOTL + uum..,mumz m._u.nm » O
| ww zgy |
L. g
H - S D m r  x¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥
= 40/40 EEHHE e D GEED GEED D GEEED GEEED GEEED
— — T ¥ T £ T &
= oy ~— /T T T < T &
— — <t T T T T
= D GEED GEED IS GEEED GEEND GEEND
— n:@ @ o — X T < T &
Mo‘ora MO 02S 0008 AJ e Y X L T T & ¥090/ 7080
- . >oo.ow D GRS D D GEEED GEEED GEED D2 DR
— Y000 1] X /T r L T T T _
—t < T < T &
- oS GEED GEED D GEEED GEEED GEEED

wuw gg

Imagen 2 - Vista trasera (version estandar)

Imagen 1 - Vista delantera
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Serie PS 9000 2U
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Serie PS 9000 2U

" . i

e —

l¢ S
[ 449 mm

Imagen 5 - Vista desde arriba, con cubierta DC (terminal tipo 1)
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Serie PS 9000 2U

1.8.5 Elementos de control

s ™

80.00V.. 6504 mo

5007 0520kWos40kw
a O 2 o

"BQ&

Cursor Position Cursor Position

o

Imagen 6 - Panel de control

Resumen de los elementos del panel de funcionamiento
Para consultar una descripcion detallada, véase seccion «1.9.5. El panel de control (HMI)».

Display
(1)

Utilizado para indicar valores de referencia, menus, condiciones, valores reales y estados.

Boton rotatorio izquierdo, con funcion de botén

Giro: ajusta varios valores de referencia relativos a la tension de salida DC, también ajusta los pardmetros
del menu de configuracion.

()

Pulso: selecciona la posicion decimal de un valor que se va a modificar (cursor)

Boton rotatorio derecho, con funcion de botéon

Giro: ajusta varios valores de referencia relativos a la corriente de salida DC, la potencia de salida DC y
también ajusta los parametros del menu de configuracion

()

Pulso: selecciona la posicion decimal de un valor que se va a modificar (cursor)

Botones pulsadores

Se usa para acceder al menu del equipo (mientras la salida DC esta apagada) o para
Menu acceder mas rapidamente a la funcién de bloqueo HMI (mientras la salida DC esta
encendida)

parametros y valores asi como para modificar la asignacion del mando en la pantalla

Se usa para navegar por los submenus del menu del equipo y para conmutar entre
principal.

(4)

Se emplea para acceder a los submenus del menu del equipo y enviar las modifica-

Enter . ! .
ciones de ajustes y valores, asi como desbloquear el HMI

Se utiliza para salir de las paginas del menu y para cancelar las modificaciones en

ESC .
valores y ajustes

Botén On/Off para salida DC

(5) | Utilizado para alternar la salida DC entre encendido y apagado, ademas de para confirmar las alarmas. Los
indicadores LED «On» y «Off» indican el estado de la salida DC, sin importar si el dispositivo se maneja
manualmente o de forma remota.

LED «Power»

(6) | Muestra diferentes colores durante el arranque del equipo y una vez listo para su manejo, permanece en
verde durante el tiempo de funcionamiento.

EA Elektro-Automatik GmbH Teléfono: +49 2162 / 3785-0 www.elektroautomatik.de
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Serie PS 9000 2U

1.9 Fabricacion y funcién

1.9.1 Descripcién general

Las fuentes de alimentacion electréonicas de alto rendimiento de la serie PS 9000 2U son especialmente adecua-
das para sistemas de pruebas y controles industriales debido a su construccion compacta en un bastidor de 19”
con 2 unidades de altura (2U).

Los dispositivos disponen, como elemento estandar, de una ranura USB y un puerto Ethernet en la parte trasera
para un control remoto mediante PC o PLC, ademas de una interfaz analdgica aislada galvanicamente. Todas las
interfaces estan aisladas galvanicamente hasta 1.500 V DC.

Ademas, los equipos ofrecen, también como estandar, la posibilidad de conexién en paralelo en funcionamiento
bus Share para un intercambio de corriente constante. Este tipo de funcionamiento permite combinar hasta 16
unidades en un unico sistema con una potencia total de hasta 48 kW.

Todos los modelos se controlan mediante microprocesadores. Dichos microprocesadores permiten una medicion
exacta y rapida y una visualizacion de los valores reales.

1.9.2 Diagrama de bloques
El diagrama de bloques ilustra los principales componentes del interior del dispositivo y sus relaciones.

Hay componentes digitales controlados por microprocesador (KE, DR, HMI) que pueden sufrir actualizaciones
de firmware.

Share &
Sense
Blogues de energia
1...3
< ] =
Controlador
|:Ac_'\. ~ (DR)
Commu- K )
nicacion Panel
HMI
PS 9000 2U/3U — -
Diagrama de bloques
- |
etn H use H A2 H &8,
légico |(opc.).l
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Serie PS 9000 2U

1.9.3 Contenido suministrado
1 fuente de alimentacion

1 cable AC (enchufe tipo IEC, 250 V, 16 A)

1 conector bus Share

1 conector de deteccién remota

1 cable USB de 1,8 m

1 memoria USB con documentacion y software

1 juego de tiras metalicas para la reconfiguraciéon sobremesa <-> 19”

1.9.4 Opciones

Estas opciones se suelen solicitar durante la compra de una nueva unidad porque se integran permanentemente
durante el proceso de fabricacion. Redisefio bajo pedido.

3w Sustituye en puerto Ethernet estandar por un puerto GPIB instalado permanen-
Interfaz GPIB temente. El equipo conserva las interfaces USB y analdgica. A través del puerto
GPIB tan solo se admiten comandos SCPI.
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Serie PS 9000 2U

1.9.5 El panel de control (HMI)

El HMI (Interfaz Hombre-Maquina) consta de un display TFT a color, dos mandos rotatorios con funcién de boton,
un LED y seis botones pulsadores.

1.9.5.1 Display

El display se divide en un cierto numero de areas:

(

Tension real + valor referencia Corriente real + valor referencia
Modo de regulacion CV

Modo de regulacién CC

80 - OOV 650A Potencia real +
CV valor ref.

o

0 : 5 2 OkW 0.640kW Modo de regu-
@ @lp lacion CP

(

Varios displays de estado (simbolos, cadenas) y mini menu )

e Zona de valores reales y de referencia (mitad superior)

En el funcionamiento normal, los valores de salida DC (niumeros grandes) y los valores de referencia (nUmeros
pequefios) para la tension, corriente y potencia.

Mientras que la salida DC esta encendida, se muestra el modo de regulacion real, CV, CC o CP en el area colo-
reada correspondiente, tal y como se muestra en la imagen superior con el ejemplo «CV».

Los valores de referencia se pueden ajustar al girar los botones que se encuentran en la parte inferior del display,
mientras que, si se pulsan, se puede seleccionar el digito que se va a modificar. Logicamente, los valores se
incrementan al girar el mando hacia la derecha y disminuyen al girar a la izquierda. La asignacion de corriente al
fijar un valor a un botdn se indica al mostrar el valor de referencia correspondiente en una forma invertida, ade-
mas de la representacion del boton en el area de estado que muestra la sefial fisica (U, I, P). En caso de que no
aparezcan, los valores no se podran ajustar manualmente, como en el bloqueo HMI o el control remoto.

Display general y rangos de ajuste:

Display Unidad |Rango Descripcion

Tension real V 0,2-125 % Uy, Valores reales para tension de salida DC

Ajustar tension \' 0-102 % Uyom Valor de referencia para limitacion de tension de salida DC
Corriente real A 0,2-125 % lyom Valor real para corriente de salida DC

Ajustar corriente |A 0-102 % lyom Valor de referencia para limitacion de corriente de salida DC
Potencia real kW 0,2-125 % Pyom Valor real de potencia de salida, P=U * |

Ajustar potencia |kW 0-102 % Py, Valor de referencia para limitacion de potencia de salida DC

Limites de ajuste |A, V, kW [Val. nominal 0-102 % [U-max, I-min etc., relativo a las unidades fisicas

Ajustes proteccion | A, V, kW |Val. nominal 0-110% |OVP, OCP etc., relativo a unidades fisicas

¢ Display de estado (parte inferior)
Este area muestra varios textos y simbolos de estado:

Display

Descripcioén

[

HMI bloqueado

o

HMI desbloqueado

Remote: El equipo se controla en remoto desde...

Analog ....la interfaz analdgica integrada

UsB ...el puerto USB integrado

Ethernet ...el puerto Ethernet integrado
Local El usuario ha bloqueado expresamente el control remoto de este dispositivo
Alarm: Situacion de alarma no confirmada o aun presente
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Serie PS 9000 2U

1.9.5.2 Mandos rotatorios

o

O Siempre que el equipo esté en funcionamiento manual, se utilizan los dos mandos rotatorios para ajustar
los valores de referencia, asi como para establecer los parametros en el menu de configuracion. Para obtener
una descripcion mas detallada de las funciones individuales, consulte la seccion «3.4 Manual de instrucciones»
en pagina 42. Ambos botones rotatorios cuentan con un botdn pulsador adicional para seleccionar la posicion
decimal del valor que se va a ajustar. De esta forma el valor de referencia de corriente para un equipo con, por
ejemplo, un valor nominal de 120 A se puede ajustar en incrementos de 10 Ao 0,1 A (véase 1.9.5.4 para anchura
de paso minima).

1.9.5.3 Funcioén de botén de los botones rotatorios

Los mandos rotatorios también disponen de una funcién de botdn pulsador que se emplea en todas las opciones
de menu para un ajuste de valores para mover el cursor al girarlo tal y como se indica a continuacion:

80.00V|-» & 80.00V|-»® 80.00V

1.9.5.4 Resolucion de los valores mostrados

En el display, los valores de referencia se pueden ajustar en determinados incrementos. El niumero de posiciones
decimales depende del modelo del equipo. Los valores tienen 4 o 5 digitos, mientras que los valores reales y de
referencia relativos a la misma unidad fisica siempre cuentan con el mismo numero de digitos.

Resolucion de ajuste y numero de digitos de los valores de referencia en el display:

Tension, Corriente, Potencia,
OVP, U-min, U-max OCP, I-min, I-max OPP, P-max
(2} (2} (2}
. O |Incremento . O |Incremento . O |Incremento
Nominal = L. Nominal = . Nominal = L.
© [minimo © [minimo > |minimo
(=) (=) ()
40V/80V |4 1(0,01V 4A/6A 4 |0,001A todas 4 10,001 kW
200V 510,01V 10A-25A |5 |0,001A
360 V 4101V 30A-60A |4 [0,01A
500 V 4101V 120 A 4 |0,1A
750 V 4101V
En el funcionamiento manual, cada valor de referencia se puede ajustar en los incrementos
o especificados anteriormente. En este caso los valores de salida reales establecidos en el equipo
entran dentro de las tolerancias de porcentaje, tal y como se muestra en las hojas técnicas.
Esto influira en los valores reales.
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1.9.6 Puerto USB

El puerto USB-B de la parte trasera del dispositivo sirve para la comunicacién con el equipo
y para las actualizaciones de firmware. El cable USB incluido se puede utilizar para conectar
el equipo a un PC (USB 2.0 0 3.0). El driver se suministra en la memoria USB incluida o esta
disponible para su descarga e instala un puerto COM virtual. Se puede encontrar la informa-
cion detallada del control remoto en la documentacion externa, una guia de programacion
general, en el sitio web del fabricante o en la memoria USB incluida. .

UsB

Se puede acceder al equipo a través del puerto USB o bien mediante el protocolo estandar Anslo Inierfico

internacional ModBus o mediante el lenguaje SCPI. El equipo reconoce el protocolo del P
mensaje empleado de forma automatica.

Si el control remoto esta en funcionamiento, el puerto USB no tiene prioridad ni sobre la
interfaz analdgica ni sobre la interfaz Ethernet y, por lo tanto, tan solo puede utilizarse de
forma alternativa a cualquiera de ellas. Sin embargo, siempre sera posible la supervision.

1.9.7 Puerto Ethernet

El puerto Ethernet de la parte trasera del dispositivo (solo version estandar del equipo) sirve
para la comunicacion con el equipo en lo que se refiere al control remoto o a la supervision.
El usuario tiene principalmente dos opciones de acceso:

1. Un sitio web (HTTP, puerto 80) que es accesible mediante un navegador estandar bajo la
IP o el nombre de host dado al equipo. Este sitio web ofrece la configuracion de pagina para
Analog Interface
&

parametros de red, asi como un cuadro de entrada para comandos SCPI.

2. Acceso TCP/IP mediante puerto seleccionable libremente (excepto 80 y otros puertos re-
servados). El puerto estandar para este equipo es 5025. Mediante el TCP/IP y este puerto, se
puede establecer la comunicacion con el equipo en la mayoria de lenguajes de programacion.

\

Usando el puerto Ethernet, el equipo se puede controlar mediante comandos del protocolo
SCPI o ModBus , mientras se detecta automaticamente el tipo de mensaje.

La configuracién de red se puede realizar manualmente o mediante DHCP. La velocidad de
transmision se ajusta a «Auto negotiation» e implica que puede usar 10 MBit/s o 100 MBit/s.
No se admite 1GB/s. El modo duplex siempre es full duplex.

Si el control remoto esta en funcionamiento, el puerto Ethernet no tiene prioridad ni sobre la
interfaz analdgica ni sobre la interfaz USB vy, por lo tanto, tan solo puede utilizarse de forma
alternativa a cualquiera de ellas. Sin embargo, siempre sera posible la supervision.

1.9.8 Interfaz analégica (Al)

Este conector hembra D-Sub de 15 polos situado en la parte posterior del equipo se incluye
para el control remoto del equipo a través de sefiales analdgicas o situaciones de conmutacion.

Si el control remoto esta en funcionamiento, esta interfaz analdgica tan solo podra usarse

de forma alternativa a la interfaz digital. Sin embargo, siempre sera posible la supervision. e

El rango de tension de entrada de los valores de referencia y del rango de tension de salida
de los valores de supervision, asi como el nivel de tension de referencia se pueden alternar en
el menu de configuracion del equipo entre 0-5V 'y 0-10V, en cada caso entre un 0y 100 %.

Bnalog Interface

1.9.9 Conexion bus Share

El conector hembra de 2 polos de Phoenix («Share») de la parte posterior del equipo Shae_ wewe U
se incluye para conectar conectores hembra tipo «Share» en series de fuentes com- & _ &
patibles para conseguir una distribucion de la corriente de carga equilibrada durante

la conexién en paralelo de hasta 16 unidades. Son compatibles las siguientes series: S Errrar
e PSI 9000 2U e PSE 9000

e PSI 9000 3U / PSI 9000 WR e PS 9000 1U *

e ELR 9000/ ELR 9000 HP e PS 9000 2U *

e EL 9000 B e PS 9000 3U *

* En la revision de hardware 2, véase la placa de caracteristicas (en caso de que no incluya el término «Revision» en la placa de caracteristicas, se trata de la revision 1)
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1.9.10 Conector Sense (detecciéon remota)

Si la tension de salida debe depender de la ubicaciéon del consumidor en lugar de
la salida DC de la fuente de alimentacién, entonces la entrada «Sense» se podra &
conectar al consumidor donde se realice la conexién DC. De esta forma se com- o | T T T T L
pensa, hasta un cierto limite, la diferencia de tension entre la salida de la fuente de
alimentacion y el consumidor, que se causa debido a la alta corriente de los cables
de carga. Se indica la maxima compensacion posible en la informacion técnica.

1.9.11 Puerto GPIB (opcional)

El conector GPIB opcional, disponible con una opcion de 3W, sustituira el conector de GPIB
Ethernet de las versiones estandar. Con la opcién de 3W el equipo dispone de una interfaz & ® &
de tres vias diferentes con interfaces GPIB, USB y analdgica.

La conexion a un PC o a otro puerto GPIB se realiza con cables GPIB estandar que pueden
tener conectores rectos o en angulo de 90°.

Cuando se utilice un cable con conectores en angulo de 90°, el puerto USB no sera accesible.

Analog
Interface
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2. Instalacién y arranque

21 Transporte y almacenamiento

211 Transporte

o | os tiradores situados en la parte delantera del equipo no deben utilizarse para su transporte.

e Debido a su peso, se debe evitar su transporte a mano en la medida de lo posible. Si fuera
imprescindible, debe sostenerse nicamente por la carcasa y no por ninguno de sus compo-
nentes exteriores (tiradores, salida DC, mandos rotatorios).

& ¢ No lo traslade si estd encendido o conectado.
e Cuando reubique el equipo se recomienda utilizar el embalaje original
e El equipo siempre debe transportarse y montarse en horizontal

o Utilice ropa de seguridad adecuada, especialmente calzado de seguridad, a la hora de trans-
portar el equipo ya que, debido a su peso, una caida podria tener graves consecuencias.

21.2 Embalaje

Se recomienda conservar el embalaje de transporte completo durante la vida util del equipo para su reubicacion o
para su devolucion al fabricante en caso de reparacion. Si no se conserva, el embalaje debera reciclarse de una
forma respetuosa con el medio ambiente.

2.1.3 Almacenamiento

En caso de un almacenamiento prolongado del equipo, se recomienda utilizar el embalaje original o uno similar.
El almacenamiento debe realizarse en lugares secos vy, si fuera posible, en embalajes herméticos para evitar la
corrosion, especialmente interna, por culpa de la humedad.

2.2 Desembalaje y comprobacioén visual

Después del transporte, con o sin embalaje o antes de su puesta en marcha, debe realizarse una comprobacion
visual del equipo para detectar posibles dafios y comprobar que el equipo esta completo utilizando el albaran y/o el
listado de piezas (véase seccidn «1.9.3. Contenido suministradoy). Logicamente, un equipo que presente dafos (p.
ej. piezas sueltas en su interior, dafios visibles en el exterior) no debe ponerse en funcionamiento en ningun caso.

2.3 Instalacion

2.3.1 Procedimientos de seguridad antes de la instalacién y uso

e El dispositivo puede tener un peso considerable dependiendo del modelo. Por lo tanto, la
ubicacion designada del equipo (mesa, armario, estante, rack de 19”) debe poder soportar el
peso sin ningun tipo de restriccion.

f ¢ Si se emplea un rack de 19”, se deben utilizar listones adecuados al ancho de la carcasa y al
peso del equipo. (véase «1.8.3. Informacion técnica especifica»)

¢ Antes de conectar ala red eléctrica, asegurese de que la conexion corresponde con la indicada
en la placa de caracteristicas del producto. Una sobretension en la alimentacién AC puede
causar dafios en el equipo.

EA Elektro-Automatik GmbH _ Teléfono: +49 2162 / 3785-0
Helmho_ltzstr. 31-33 « 41747 Viersen Fax: +49 2162 / 16230
Alemania

www.elektroautomatik.de
ea1974@elektroautomatik.com

Pagina 32



Serie PS 9000 2U

2.3.2 Preparacion

La conexion de red para una serie PS 9000 2U se realiza mediante el cable de red de 2 metros y 3 polos. En
caso de que se requiera un cableado AC diferente, asegurese de que el otro cable tiene, al menos, una seccion
transversal de 2,5 mm? (AWG 12).

El dimensionado del cableado DC segun la carga/consumidor debe reflejar lo siguiente:

e La seccion transversal del cable siempre debe definirse, como minimo, para la corriente
maxima del equipo.

& e El funcionamiento continuo en el limite homologado genera un calor que es necesario eliminar,
asi como una pérdida de tensién que depende de la longitud del cable y del calentamiento.
Para compensar lo anterior, debe aumentarse la seccion transversal del cable y reducir la

longitud del cable.

2.3.3 Instalacion del dispositivo

e Seleccione la ubicacion del equipo de forma que la conexién a la carga sea lo mas corta posible.

& e Deje suficiente espacio en la parte posterior del equipo, minimo 30 cm, para que pueda
ventilarse.

Un equipo con una carcasa de 19” esta disefado para instalarse en racks o armarios de 19”, que sera bloqueable
0, al menos, debera disponer de puertas que se puedan cerrar. Es necesario alcanzar una proteccién suficiente
para evitar tocar partes conductoras de tension.

El equipo puede descansar en railes o en una estanteria. Al elegir esta opcion, es necesario tener en cuenta la
profundidad y el peso del equipo. Las asas de la parte frontal estan pensadas para ayudar a meter y sacar el equipo
deslizandolo. Las ranuras de la placa frontal se incluyen para fijar el equipo (no se incluyen los tornillos de fijacion).

Posiciones de instalaciones admitidas y no admitidas:

rw R

Superficie de colocacion
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2.3.4 Conexion a una alimentacion AC

e Elequipo se puede conectar a cualquier toma de pared o regleta multitoma, siempre que estas
dispongan de un contacto de seguridad (PE) y admitan 16 A.
o Al conectar el equipo a una regleta multitoma, junto a otros equipos eléctricos, es importante
tener en cuenta el consumo total de todos los equipos en la regleta, de forma que la corriente
& maxima (potencia + tensién minima) no exceda la definicion de la toma de pared, la regleta
multitoma y/o la distribucion de red

e Antes de conectar el enchufe compruebe que el equipo esté desconectado del interruptor de
alimentacion.

e .El tornillo de laton junto al conector AC no debe aflojarse en ningin momento.

El equipo se suministra con un cable de red de 3 polos. Si el dispositivo se va a conectar a una fuente de alimen-
tacion bifasica o trifasica, se requieren los siguientes cables y fases:

Potencia nominal |Fases Tipo de alimentacién
1 kW - 3 kW L1oL20L3, N, PE |Toma de pared

Los valores de entrada predeterminados de todos los modelos en esta serie son: 230V, 16 A, 50 Hz. Esta provisto
de un fusible de 16 A. La corriente de entrada maxima depende de una entrada de corriente superior a una tension
AC baja (para una tensién de entrada minima, vease las especificaciones técnicas). Los cables personalizados
requieren, por lo tanto, una seccioén transversal de 1,5 mm? (AWG16) minimo por cable, aunque lo recomendado
es de 2,5 mm? (AWG12).

2.3.5 Conexién a cargas DC

» En caso de un equipo con una alta corriente nominal y, por lo tanto, un cable de conexion
DC grueso y pesado, es necesario tener en cuenta el peso del cable y de la tensiéon que
debe soportar la conexién DC. Especialmente cuando se monta en un armario de 19” o
& similar, en el que el cable puede colgar de la salida DC, debe usarse una proteccion contra
tirones.
» La conexioén ay el funcionamiento con inversores DC-AC sin transformador (p. €j. inverso-
res solares) esta limitado porque el inversor puede desplazar el potencial de salida negati-
va (DC-) a PE (tierra), que suele estar limitado a un max de 400 V.

El salida de carga DC se encuentra en la parte trasera del equipo y no esta protegido por fusible. La seccion transver-
sal del cable de conexién se determina por el consumo de corriente, la longitud del cable y la temperatura ambiente.

Para cables de hasta 1,5 m y una temperatura ambiente media de hasta 50 °C, recomendamos:
hasta 10 A: 0,75 mm? (AWG18) hasta 15 A: 1,5 mm? (AWG14)

hasta 30 A: 4 mm? (AWG10) hasta 40 A: 6 mm? (AWGS)

hasta 60 A: 16 mm? (AWG4) hasta120 A: 35 mm? (AWGH1)

por cable (multiconductor, aislado, sin conexién). Es posible sustituir cables individuales de, por ejemplo, 70 mm?
por p. €j. 2 de 35 mm? etc. Si los cables son largos, la seccion transversal debe incrementarse para evitar la pérdida
de tension y el sobrecalentamiento.

2.3.5.1 Tipos de terminal DC

La tabla inferior muestra un resumen de varios terminales DC. Se recomienda que la conexion de cables de carga
siempre utilice cables flexibles con terminales redondos.

Tipo 1: Modelos de hasta 80 V de tension de salida | Tipo 2: Modelos hasta 200 V tensién de salida

ojo 3

Perno M8 (8 mm) sobre bloque de laton Abrazadera ajustable M6, sobre guia de cobre

Recom.: Terminal redondo M8 (orificio 8,4 mm ) Recom.: Terminal redondo M6 (orificio 6,5 mm )
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®
®
—

2.3.5.2 Cable y recubrimiento plastico

Se incluye un recubrimiento plastico para el terminal DC para la proteccion de los contactos. Siempre debe estar
instalado. Ambos tipos de cubiertas estan fijas al terminal DC mediante tuercas moleteadas. Ademas el recubrimiento
para el tipo 1 tiene varias salidas de forma que el cable de alimentacion se puede colocar en varias direcciones.

El angulo de conexién y el radio de curvatura exigido para el cable DC debe ser tenido en

o cuenta a la hora de planificar la profundidad del equipo completo, especialmente al instalar en
un armario de 19” o similar. Para los conectores de tipo 2 tan solo se puede utilizar un cable
horizontal para permitir la instalacién del recubrimiento.

Ejemplos:
E « Tipo 1, arriba o abajo

¢ Ahorro del espacio en
profundidad

e Sinradio de curvatura -

e Tipo 2, cable horizontal
e Ahorro del espacio en altura
¢ Radio de curvatura amplio

2.3.6 Conexion a tierra de la salida DC

Conectar uno de los polos de salida DC esta permitido. Al hacerlo se producira un desplazamiento potencial del
otro polo frente a PE.

Debido al aislamiento, existe un desplazamiento max. permitido de los polos de salida DC, que también depende
del modelo del equipo. Consulte «1.8.3. Informacion técnica especifica» para obtener mas informacion.
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2.3.7 Conexion de la deteccion remota

Para poder compensar, hasta un cierto grado, la pérdida de tension en un cable DC, el equipo ofrece la posibili-
dad de conectar la entrada de deteccidon remota «Sense» a la carga. El equipo reconoce el modo de deteccion
remota automaticamente y regula la tension de salida (solo en funcionamiento CV) en la carga en lugar de en su
propia salida DC.

En las especificaciones técnicas (véase seccion «1.8.3. Informacién técnica especifica») se ofrece el nivel de
compensacion maximo. Si fuera insuficiente, la seccidn transversal del cable debera aumentarse.

& No se debe conectar ningun pin «NC» del conector Sense.

e La seccion transversal de los cables de deteccion no es critica. Sin embargo, debera aumen-
tarse con una longitud de cable mayor. Recomendacién: para cables de hasta 5 m utilice al
menos 0,5 mm?

e Los cables de deteccion deben ser trenzados y estar colocados junto a los cables DC para
amortiguar la oscilacion. En caso necesario, debe instalarse un condensador adicional en la
carga/consumidor para eliminar la oscilacién

e Se deben conectar los cables de deteccién + con +y - a - en la carga, de lo contrario podrian
resultar dafiados ambos sistemas

@

®) e . ¥r., o . O
n”‘" . 8 o By — S8 P—
o (@)

Analog Interface

Imagen 7 - Ejemplo para cableado de deteccién remota

2.3.8 Conexion del bus «Share»

El conector «Share» situado en la parte trasera sirve para equilibrar la corriente entre las multiples unidades en
el funcionamiento en paralelo, al equilibrar la tensién de salida en funcionamiento CV. Por lo tanto, se recomien-
da usar el bus Share en este modo de funcionamiento. Para obtener mas informacién acerca de este modo de
funcionamiento, consulte la seccion «3.9.1. Modo paralelo en modo Share Bus» .

Ademas, el bus Share se puede usar para conectar la fuente de alimentacion a una carga electronica compatible
(véase seccion «3.9.4. Funcionamiento de dos cuadrantes (2Q0)»), para poder conseguir una conmutacion co-
rrecta entre los modos sumidero y fuente en el funcionamiento a dos cuadrantes.

Para la conexion del bus share debe prestarse atencion a lo siguiente:

e La conexidn solo se permite entre equipos compatibles (véase «1.9.9. Conexién bus Share»
para mas informacién) y entre un maximo de 16 unidades

e Al apagar una o multiples unidades de un sistema paralelo debido a que sea necesario menos
potencia para una aplicacion, se recomienda retirar el conector bus Share de las unidades in-
activas ya que la impedancia del puerto bus Share podria influir negativamente en el bus Share

& e Sise va a establecer un sistema de funcionamiento de dos cuadrantes en la que se conecten
multiples fuentes de alimentacién a una Unica carga electrénica o un grupo de cargas elec-
tronicas, todas las unidades deben conectarse a través del bus Share.

e El bus Share hace referencia al DC polo negativo. Cuando se construye una conexiéon en
serie (siempre que esté permitido, dependiendo del modelo), el polo DC negativo cambiara
su potencial y ocurrira lo mismo con el bus Share.
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2.3.9 Conexion de la interfaz analégica

El conector de 15 polos (tipo: Sub-D, D-Sub) en la parte posterior es una interfaz analégica. Para conectarlo a un
hardware de control (PC, circuito electronico) es necesario un conector macho estandar (no incluido en la entrega).
Generalmente es recomendable apagar completamente el equipo antes de conectar o desconectar este conector
pero, como minimo, la salida DC.

La interfaz analégica esta aislada galvanicamente del equipo. Por lo tanto no realice ninguna
& conexion a tierra de la interfaz analdgica (AGND) a la salida del polo DC negativo, ya que esta
accion anularia el aislamiento galvanico.

2.3.10 Conexion al puerto USB

Con el fin de controlar el equipo en remoto a través de este puerto, conecte el equipo a un ordenador con el cable
USB incluido y encienda el equipo.

2.3.10.1 Instalacién del controlador (Windows)

En la conexidn inicial con un ordenador, el sistema operativo identificara el equipo como nuevo hardware e inten-
tara instalar un controlador. El controlador requerido es para un equipo de Clase de Dispositivo de Comunicacion
(CDC) y suele estar integrado en sistemas operativos actuales como Windows 7 0 10. Sin embargo, es altamente
recomendable usar e instalar el instalador del controlador incluido (en la memoria USB) para lograr la maxima
compatibilidad del equipo con nuestros softwares.

2.3.10.2 Instalacion del controlador (Linux, MacOS)

No ofrecemos controladores o instrucciones de instalacion para estos sistemas operativos. Si hubiera un contro-
lador adecuado disponible, lo mejor es buscarlo en Internet.

2.3.10.3 Controladores alternativos

En caso de que los controladores CDC descritos anteriormente no estén disponibles en el sistema o que no fun-
cionen correctamente sea cual sea el motivo, los proveedores comerciales podran ayudarle. Busque en Internet
los proveedores con las palabras clave «cdc driver windows» o «cdc driver linux» o «cdc driver macos».

2.3.11 Primera puesta en marcha

Para la primera puesta en marcha después de la compra e instalacion del equipo, se deben ejecutar los siguientes
procedimientos:

e Confirme que los cables de conexion que se van a usar son de la seccién transversal adecuada.

e Compruebe que los valores de fabrica de los valores de referencia, las funciones de seguridad y de supervision
y comunicacion son los adecuados para su aplicacion, y ajustelos en caso necesario tal y como se describe en
el manual

e En caso de un control remoto mediante el PC, lea la documentacion complementaria sobre las interfaces y software

e En caso de control remoto mediante la interfaz analdgica, lea la seccién en este manual relativa a las interfaces
analdgicas y, si es necesario, otra documentacién apropiada especialmente la relativa al uso de dichas interfaces.

2.3.12 Puesta en marcha después de actualizacién o periodo prolongado de inactividad

En caso de una actualizacion de firmware, devolucion del equipo para una reparacién o por un cambio de ubica-
cion o de configuracion, se deben adoptar medidas similares a las de una primera puesta en marcha. Consulte
«2.3.11. Primera puesta en marcha».

Tan solo después de una comprobacion satisfactoria del equipo segun lo indicado puede funcionar normalmente.
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2.3.13 Configuracién de red inicial

El equipo se suministra con parametros de red predeterminados (véase «3.4.3.6. Ment «Communication»»). El
puerto Ethernet/LAN esta listo inmediatamente para su uso después de la puesta en marcha inicial.

Para el cableado, p. €j. para la conexiéon de hardware a una red, pongase en contacto con su responsable infor-
matico o una persona de cargo similar. Se puede usar un cable de red de tipo comun (CAT5 o superior).

Para poder configurar el parametro de red segun sus necesidades tiene dos opciones: el menu de configuracion
o el sitio web del equipo. Para la configuracion en el menu de ajuste, consulte «3.4.3.6. Meni « Communication»».

Para la configuracion mediante el sitio web del equipo sera necesario que lo conecte a una red o directamente a
un PC que pueda acceder a la IP predeterminada 192.168.0.2.

» Como realizar la configuracion de red en el sitio web del equipo

1.

2,

En caso de que el display del equipo se encuentre en cualquier tipo de menu, salga de dicho menu para
llegar al display principal.

Abra el sitio web del equipo en un navegador introduciendo la IP predeterminada (http://192.168.0.2) o el
nombre de host predeterminado (http://Client, esta opcidén es viable Unicamente si existe una DNS funcio-
nando en la red) en la casilla URL.

Después de que el sitio web se haya cargado totalmente, compruebe el elemento del campo estado «Ac-
cess» para que muestre el estado «free». En caso de que indique algo diferente, significara que el equipo
ya estéa siendo controlado remotamente (rem) o bloqueado frente a control remoto (local). En caso de que
muestre «local», elimine en primer lugar el bloqueo. Consulte la seccién «3.5.2. Ubicaciones de control»
para hacerlo.

Siindica «rem» en el elemento «Access», salte al paso 5. En cualquier otro caso, introduzca el comando
syst:lock on (jatencion! Espacio antes de on) en la casilla SCPl command y envielo con la tecla de retorno.
Compruebe si el elemento «Access» en el campo estado cambia a «rem-eth» (significa: Ethernet remoto).

Vaya a la pagina CONFIGURATION (esquina superior izquierda) y configure los parametros de red asi como
el puerto desde aqui ademas de activar DHCP y enviar la modificacién con el botén SUBMIT.

Espere unos segundos antes de probar la nueva IP al introducirla en la casilla URL del navegador. Abrir
de nuevo el sitio web con el nombre del host solo es posible después de haber reiniciado el equipo porque
unicamente se ha informado de la nueva IP al DNS.
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3. Funcionamiento y aplicacién

3.1 Seguridad personal

e Con el fin de garantizar la seguridad a la hora de utilizar el equipo, es fundamental que tan solo
manejen el equipo aquellas personas con la debida formacion y que estén completamente fami-
liarizadas con las medidas de seguridad requeridas que se deben adoptar cuando se trabajan
con tensiones eléctricas peligrosas

& e En aquellos modelos que pueden generar tensiones peligrosas o que estén conectados a ellas,

todos los cables con terminales deberan estar aislados. En caso necesario, adopte medidas
adicionales para protegerse frente al contacto fisico, como una cubierta.

¢ Siempre que se reconfiguren la carga y la salida DC, el dispositivo debe desconectarse de la red
eléctrica, no debe apagarse unicamente la salida DC.

3.2 Modos de funcionamiento

Una fuente se controla internamente por distintos circuitos de control que regularan la tensién, corriente y potencia a
los valores ajustados y los mantendran constantes, en la medida de lo posible. Estos circuitos normalmente siguen
las tipicas leyes de la ingenieria de los sistemas de control, lo que da como resultado distintos modos de funciona-
miento. Cada modo de funcionamiento tiene sus propias caracteristicas, que se explican brevemente a continuacion

o Elfuncionamiento sin carga no se considera como modo de funcionamiento normal y, por lo tanto,
puede llevar a mediciones erréneas, por ejemplo, a la hora de calibrar el equipo.

o Elpunto de trabajo 6ptimo del equipo se encuentra entre el 50% y el 100% de la tension y corriente.

e Se recomienda no manejar un dispositivo por debajo del 10% de tensién y corriente con el fin de
cumplir los valores técnicos, como la ondulacion o los transitorios.

3.21 Regulacioén tensiéon / Tensién constante
La regulacion de tension también se denomina funcionamiento de tension constante (CV).

La tension de salida DC de una fuente se mantiene constante en el valor ajustado, a menos que la corriente o
la potencia de salida alcance el limite de corriente o potencia segin P = Ugyr * lour En ambos casos, el equipo
cambiara automaticamente a un funcionamiento de corriente constante o de potencia constante, lo que ocurra
primero. Entonces la tension de salida ya no podra mantenerse constante y descendera a un valor resultante de
la ley de Ohm.

Mientras la salida DC esté encendida y el modo de tension constante esté activo, la condicion «modo CV activo»
se indicara en el display con la abreviatura CV y este mensaje se pasara como sefial a la interfaz analdgica y se
almacenara como un estado que se podra leer como mensaje de estado a través de la interfaz digital.

3.21.1 Régimen transitorio después de fase de carga

Para el modo de tension constante (CV), la fecha técnica «Régimen transitorio después de fase carga» (véase 1.8.3)
define el momento necesario por el regulador de tension interno del equipo para establecer la tensién de salida des-
pués de una fase de carga. Las fases de carga negativas, esto. es carga alta a baja, causara que la tension de salida
se rebase durante un breve espacio de tiempo hasta que pueda compensarse mediante el regulador de tension. Lo
mismo sucede con la fase de carga positiva, esto es carga baja a alta. En este caso es la salida la que se desploma
unos momentos. La amplitud del rebasamiento o desplome depende del modelo del equipo, la tensién de salida
ajustada actualmente y la capacidad de la salida DC y puede no estar indicado como un valor técnico especifico.

A A
t t
[—> Uout |«
| |
| | |
| | | |
| | |
Uout I I |
1 | | |
| | .. | | -
T T - T T -
Load step Load step

Ej fase carga neg.: salida DC se incrementara por Ejfase carga pos.: salida DC se desplomara por debajo
encima del valor ajustado durante unos momentos. t del valor ajustado durante unos momentos. t = régimen
= régimen transitorio para ajustar la tension de salida.  transitorio para ajustar la tension de salida.
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3.2.2 Regulacion de corriente / corriente constante / limitaciéon de corriente
La regulacion de corriente también se conoce como limitacion de corriente o0 modo de corriente constante (CC).

La corriente de salida DC se mantiene constante por parte de la fuente de alimentacion una vez que la corriente
de salida de la carga alcanza el limite ajustado. Entonces la fuente de alimentacién cambia. La corriente que
circula desde la fuente de alimentacién se determina por parte de la tensién de salida y la resistencia real de la
carga. Siempre que la corriente de salida sea inferior que el limite de corriente ajustado, el equipo estara o bien
en modo de tensién constante o de potencia constante. Sin embargo, si el consumo de potencia alcanza el valor
de referencia maximo de potencia, el equipo cambiara automaticamente a limitacion de potencia y establecera la
corriente de salida segun Iyax = Pser / Uiy, incluso si el valor de corriente maxima es superior. El valor de referencia
de corriente, tal y como se determina por parte del usuario, solo tiene un limite superior.

Mientras la salida DC esté encendida y el modo de corriente constante esté activo, la condicién «modo CC activo»
se indicara en el display con la abreviatura CC y este mensaje se pasara como sefial a la interfaz analégica y se
almacenara como un estado que se podra leer como mensaje de estado a través de la interfaz digital.

3.2.2.1 Exceso de tension

En determinadas situaciones es posible que el equipo genere un exceso de tension. Dichas situaciones ocurren
cuando el equipo esta en CC, con la tension actual sin regular o bien se inicia un salto en el valor de referencia
de la corriente, que podria hacer que el equipo superara el valor de CC o la carga se corta de la fuente de ali-
mentacion por algun medio externo. El pico y la duracién del exceso no estan claramente definidos pero, como
norma general, no deberia exceder un pico del 1-2% de la tension nominal (por encima del ajuste de tension)
mientras que la duracién depende, principalmente, del estado de carga de las capacidades en la salida DC y de
la capacidad conjunta.

3.2.3 Regulaciéon de potencia / potencia constante / limitacion de potencia

La regulacién de potencia, también denominada limitacion de potencia o potencia 4
constante (CP), mantiene la potencia de salida DC de una fuente de alimentacion 100%
constante si la corriente fluye de la carga en relacién con la tension de salida y la \
resistencia de la carga alcanza el valor de potencia ajustado segun P=U*ly P = . \ p
U?/ R respectivamente. La limitacion de potencia regula entonces la corriente de 1 i
salida segun | = sgr(P / R), donde R es la resistencia de la carga.

Un

La limitaciéon de potencia funciona segun el principio de auto-range de forma que ] Auto_range
cuanto menor es la tension de salida, mayor es la corriente que fluye y viceversa 4

para mantener la potencia constante dentro de los limites del rango Py (véase o s S
diagrama a la derecha). \ /

IN

El funcionamiento de potencia constante influye principalmente en la corriente de
salida. Esto quiere decir que no se puede alcanzar la corriente de salida maxima
ajustada si el valor de potencia maxima limita la corriente de salida segun | = P/U.
El valor ajustable de la corriente, tal y como se indica en el display siempre es un
limite superior.

Mientras la salida DC esté encendida y el modo de potencia constante esté activo, la condicion «modo CP activo»
se indicara en el display con la abreviatura CP y también se podra leer como mensaje de estado a través de la
interfaz digital.

la salida de tensién adicional y, por lo tanto, la salida de potencia no se incluye en el valor de

0 En el funcionamiento de deteccion remota, p. ). cuando la entrada Sense se conecta a la carga,
potencia real porque el equipo mide y regula la tensién de la entrada Sense.

3.2.3.1 Reduccion de potencia

Debido a los fusibles estandar europeos de las tomas de pared (16 A) y del rango de tension de entrada ampliado,
los modelos de fuentes de alimentacién desde 1500 W nominal tienen una reduccion de potencia fija que se activa
por debajo de un cierto nivel de tensién de entrada (para los valores véase «1.8.3. Informacidn técnica especifica»)
y reducira la maxima potencia de salida. Un modelo de 1500 W pasaria a 1000 W y un modelo de 3000 W a 2500
W. La reduccién tan solo afecta a la potencia de salida disponible, por lo tanto el rango completo de ajustes de
valores de referencia de potencia permanece, aunque el dispositivo conmutara antes a un funcionamiento de po-
tencia constante. Esta situacion de potencia constante no se puede indicar mediante el estado «CP». La reduccion
activa tan solo se puede detectar al leer los valores actuales de tension y corriente y calculando la potencia real.
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3.3 Situaciones de alarma

Esta seccioén tan solo es un resumen de las alarmas del equipo. Qué hacer en caso de que su
equipo muestre una situacion de alarma descrita en la seccion «3.6. Alarmas y supervision».

Como principio basico, todas las situaciones de alarma se indican visualmente (Texto + mensaje en el display) y
acusticamente (si esta activado), y como estado legible mediante la interfaz digital. En caso de que se produzca
cualquier tipo de alarma, la salida DC del equipo se apaga. Ademas, las alarmas OT y OVP se indican como
sefales a través de la interfaz analdgica.

3.3.1 Corte de energia

Un corte de energia (PF) indica una situacion de alarma que puede tener diversas causas:
e Tension de entrada AC demasiado elevada (sobretension de red)

e Tension de entrada AC demasiado baja (subtension de red, fallo de red)

e Fallo en el circuito de entrada (PFC)

Tan pronto como se produzca un corte de energia, el equipo dejara de suministrar alimentacion y apagara la tension
DC. La condicion de la salida DC después de una alarma PF durante el funcionamiento normal (aqui: subtension
AC) se puede configurar. Véase «3.4.3. Configuracion en el menu de ajuste».

y, por tanto, sefalizara una alarma PF cada vez que se apague el equipo. En este momento

0 El equipo no distingue entre una desconexion de AC prevista (interruptor) o imprevista (corte)
no debera ser tenida en cuenta..

3.3.2 Sobretemperatura

Una alarma por sobretemperatura (OT) se puede producir si una temperatura excesiva en el interior del equipo
provoca que la salida DC se apague. Esta condicion de alarma se muestra si aparece el mensaje «Alarma: OT»
en el display. Ademas, la condicién se pasara como sefial a la interfaz analégica, ademas de un estado de alarma
y al contador que se podran leer mediante una interfaz digital.

3.3.3 Sobretension

Una alarma por sobretension (OVP) apagara la salida DC y puede producirse si:

e la propia fuente de alimentacion, como fuente de tension, genera una tension de salida superior a la ajustada
para el limite de alarma de sobretension (OVP, 0...110 % Un.m) O la carga conectada devuelve de alguna forma
una tension superior al ajustado para el limite de alarma de sobretension

e el umbral OV se ha ajustado demasiado al valor de tensién de salida. Si el equipo esta en modo CC y si expe-
rimenta una fase de carga negativa, se incrementara la tension rapidamente, lo que dara como resultado un
exceso de tension por un breve espacio de tiempo que puede hacer saltar el OVP

Esta funcion sirve para advertir al usuario de la fuente de alimentacién acustica u épticamente de que el equipo
ha generado una tension excesiva que podria dafar la aplicacién de carga conectada.

& El equipo no dispone de proteccion frente a sobretension externa.

3.3.4 Sobrecorriente
Una alarma por sobrecorriente (OVP) apagara la salida DC y puede producirse si:
e La corriente de salida en la salida DC alcanza el limite OCP ajustado.

Esta funcion sirve para proteger la aplicacion de carga conectada de forma que no se sobrecargue y resulte po-
siblemente dafiada debido a una corriente excesiva.

3.3.5 Sobrepotencia
Una alarma por sobrepotencia (OPP) apagara la salida DC y puede producirse si:
¢ el producto de la tension de salida y corriente de salida en la salida DC alcanza el limite OPP ajustado.

Esta funcion sirve para proteger la aplicacion de carga conectada de forma que no se sobrecargue y resulte po-
siblemente danada debido a un consumo de potencia excesiva.
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34 Manual de instrucciones

3.41 Encender el equipo

El equipo deberia encenderse, en la medida de lo posible, con el interruptor giratorio situado en la parte frontal del
equipo. Alternativamente, se podria realizar con un interruptor externo (contactor, disyuntor) con una capacidad
de corriente adecuada.

Después del encendido, el display mostrara la marca del fabricante unos pocos segundos ademas de otro tipo
de informaciéon como el modelo del equipo, version(es) de firmware, numero de serie y nimero de producto y, a
continuacion, estara listo para su uso. En la configuracion (véase seccion «3.4.3. Configuraciéon en el menu de
ajuste») en el menu de segundo nivel General Settings hay una opcién Output after power ON en la que el
usuario puede determinar el estado de la salida DC después del encendido. El ajuste de fabrica es OFF, lo que
quiere decir que la salida DC siempre se apaga después del encendido. Si selecciona Restore significa que se
restaurara el ultimo estado de la salida DC, ya sea encendido o apagado. Todos los valores ajustados siempre
se guardan y se restablecen.

en los pines de salida como OT o OVP. Se debe hacer caso omiso de dichas indicaciones

0 En el momento de la fase de arranque, la interfaz analégica puede indicar estados no definidos
hasta que el equipo haya finalizado de arrancar y esté listo para ponerse en funcionamiento.

3.4.2 Apagar el equipo

Al apagar se guardaran tanto el ultimo estado de la salida como los ultimos valores ajustados. Ademas, saltara
una alarma PF (fallo de energia) pero se debera hacer caso omiso.

La salida DC se apagara inmediatamente y, poco tiempo después se apagaran los ventiladores. Pocos segundos
después el equipo estara completamente apagado.

3.4.3 Configuracion en el menu de ajuste
El menu de ajuste sirve para configurar todos los parametros de funcionamiento que no son necesarios cons-

tantemente. Se puede introducir pulsando , pero siempre y cuando la salida DC esté apagada. Véase las
imagenes a continuacion.

Si la salida DC esta encendida, no se mostrara el menu de configuracion, tan solo aparecera el menu rapido y
alguna informacién de estado.

La navegacion del menu se realiza mediante los botones pulsadores , y IElEl. Los parametros (valores,
ajustes) se establecen mediante los mandos rotatorios.

Las asignaciones de los botones rotatorios, en caso de que se puedan introducir los valores en un menu con-
creto, siempre son de la misma forma: parametros en el lado izquierdo -> botdn izquierdo, parametros en el lado
derecho -> botén derecho

0.00V _.0.00A

0.000kW o 400

Algunos parametros de ajuste son au-
to-explicativos pero otros no. Se expli-
caran estos ultimos en las siguientes
paginas.
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3.4.3.1

Menu «General Settings»

Elementos

Descripcion

Allow remote control

Seleccionar No significa que no se tendra acceso remoto al equipo ni por la in-
terfaz analdgica ni por la digital. Si no se permite el control remoto, el estado se
mostrara como Local en el area de estado del display principal. Ademas, véase
seccion 1.9.5.1

Analog interface range

Selecciona el rango de tensién para los valores de entrada de referencia analégi-
cos, los valores de salida reales y la salida de tensién de referencia de la interfaz
analdgica de la parte posterior.

¢ 0...5V =rango 0...100 % de valores de referencia/reales, tension referencia 5 V
¢ 0...10 V=rango 0...100 % de valores de referencia/reales, tension referencia 10 V
Véase seccion«3.5.4. Control remoto a través de la interfaz analégica»

Analog interface Rem-SB

Determina con el campo Normal (predeterminado), que la funcién y los niveles
de REM-SB de entrada son los descritos en «3.5.4.4. Especificacion de la interfaz
analégica». Al seleccionar Inverted, la funcion descrita se invierte, I6gicamente.
También véase ejemplo a) en «3.5.4.7. Ejemplos de aplicacion.

Analog interface pin 6

El pin 6 de la interfaz analdgica (véase seccidn 3.5.4.4) se asigna de forma prede-
terminada para sefalizar Unicamente las alarmas OT y PF. Este parametro también
permite la sefalizaciéon de una de las dos (3 combinaciones posibles):

e OT = (Des)habilita la sefializacion de la alarma OT en pin 6
o PF = (Des)habilita la sefializacion de la alarma PF en pin 6

Analog interface pin 14

El pin 14 de la interfaz analdgica (véase seccion 3.5.4.4) se asigna de forma
predeterminada para senalizar Unicamente la alarma OVP. Este parametro tam-
bién permite habilitar la sefalizacion de otras alarmas del dispositivo (7 posibles
combinaciones):

e OVP = (Des)habilita la sefializacion de la alarma OVP en el pin 14
e OCP = (Des)habilita la sefalizacion de la alarma OCP en el pin 14
e OPP = (Des)habilita la sefalizacién de la alarma OPP en el pin 14

Analog interface pin 15

El pin 15 de la interfaz analdgica (véase seccion 3.5.4.4) se asigna de forma pre-
determinada para indicar unicamente el modo de regulacion CV. Este parametro
permite la sefalizacion de diferentes estados del equipo (2 opciones):

e Regulation mode = (Des)habilita la sefalizacion del modo reg CV en el pin 15
o DC status = (Des)habilita la sefalizacion del estado de salida DC en el pin 15

Analog Rem-SB action

El pin REM-SB de la interfaz analdgica se puede usar para controlar la salida DC
del equipo incluso sin control remoto mediante su activacion mediante la interfaz
analdgica. Este ajuste determina el tipo de accion:

e DC OFF = cambiar el pin solo apaga la salida DC
o DC ON/OFF = si la salida DC estaba encendida previamente en algun otro sitio,
cambiar el pin alternara entre el encendido y el apagado de la salida

DC output after power ON

Determina el estado de la salida DC después del arranque

e OFF = |a salida DC siempre esta apagada al encender el equipo.
e Restore = El estado de salida DC se restaurara al estado anterior al apagado.

DC output after PF alarm

Determina como reaccionara la salida DC después de que se haya producido un
corte de energia (PF):

e OFF = la salida DC se apagara y permanecera en ese estado hasta que se
produzca una accioén por parte del usuario

e AUTO = |a salida DC se volvera a encender después de una alarma PF al desa-
parecer siempre que estuviera encendida antes de que saltara la alarma

DC output after remote

Determina el estado de la salida DC después de salir del control remoto, ya sea
del modo manual o mediante un comando.

e OFF = la salida DC siempre estara apagada al pasar del modo remoto al manual
e AUTO = la salida DC conservara su ultimo estado
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Elementos Descripcioén

DC output after OT alarm | petermina la forma en la que la salida DC reaccionara después de que se haya
producido una alarma por sobretemperatura:

o OFF = Lasalida DC se apagara y permanecera asi hasta que se produzca alguna
accion por parte del usuario

e AUTO = la salida DC se volvera a encender después de que el equipo se haya
enfriado y siempre si la salida estaba encendida antes de que se produjera la
alarma

Share Bus mode Ajuste predeterminado: Slave

Para el uso en paralelo de mdltiples unidades en el que se recomiende la conexion
bus Share. En modo paralelo, cualquier unidad puede ser Master o Slave pero
Unicamente puede haber una Master.

3.4.3.2 Menu «Calibrate Device»

Desde este menu, se puede iniciar un procedimiento de calibracién y reajuste para la corriente y la tension de
salida. Para obtener mas informacion consulte «4.3. Calibracion (reajuste)».

Elementos Descripcion

Voltage calibration Inicia el procedimiento de calibracion para la tension de salida U (valor ref./real)
Sense volt. calibration Inicia el procedimiento de calibracion para entrada de deteccion remota «Sense»
Current calibration Inicia el procedimiento de calibracion para la corriente de salida | (valor ref./real)
Set calibration date Aqui podra introducir la fecha de la calibracién mas reciente (afio, mes, dia)
Save and exit Este elemento guarda y sale del menu de ajuste y pasa al display principal

3.4.3.3 Menu «Reset Device»

Al acceder a este elemento del menu se solicitara la confirmacion para restablecer completamente el equipo a su
configuracion predeterminada y valores de referencia. Seleccionar No cancelara el procedimiento de restableci-

miento, mientras que si se selecciona Yes, y se pulsa el botén el equipo se restablecera inmediatamente.

3.4.3.4 Menu «Profiles»
Véase «3.8 Cargar y guardar un perfil de usuario» en pagina 57.

3.4.3.5 Menus «Overview» y «About HW, SW...»

Estas paginas de menu muestran un resumen de los valores de referencia (U, |, O) y ajustes de proteccion rela-
cionados (OVP, OCP, OPP), asi como los ajustes de los limites y el historial de alarmas (contador) que pueden
haberse producido desde la ultima vez que se encendi6 la unidad. Ademas, muestran informacién importante del
equipo como el numero de serie, numero de producto.

3.43.6 Menu «Communication»

Aqui se realizan los ajustes para el puerto Ethernet (en la parte posterior del equipo). El puerto USB no necesita
ningun tipo de ajuste.

En el momento de la entrega o después de un restablecimiento completo, el puerto Ethernet tiene los siguientes
ajustes predeterminados asignados:

e DHCP: off

e [P:192.168.0.2

e Subnet mask: 255.255.255.0
e Gateway: 192.168.0.1

e Port: 5025

e DNS: 0.0.0.0

e Host name: Client

e Domain: Workgroup

Estos ajustes se pueden modificar en cualquier momento segun sus preferencias, en el menu de configuracion
o mediante el sitio web del equipo, que podra abrir desde la IP actual o nombre de host (véase también 2.3.13).
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Submenu «IP Settings 1»

Elementos Descripcion

Get IP address Manual (predeterminado): usa el predeterminado (después de la entrega o un restableci-
miento) o los ultimos parametros de red ajustados. Esos parametros no se sobreescriben
seleccionando DHCP y permanecen al volver a cambiar de DHCP a Manual

DHCP: después de cambiar a DHCP y enviar la modificacion con el botéon , el equi-
po tratara de conseguir instantaneamente los parametros de red (IP, mascara de subred,
gateway, DNS) asignado desde un servidor DHCP. Si el intento fallara, el equipo usara de
nuevo la configuracion de «Manual»

IP address Solo disponible con el ajuste Get IP address = Manual. Valor predeterminado: 192.168.0.2

Ajuste manual permanente de la direccion IP del equipo en formato IP estandar
Subnet mask Solo disponible con el ajuste Get IP address = Manual. Valor predeterminado: 255.255.255.0

Ajuste manual permanente de la mascara de subred en formato IP estandar
Gateway Solo disponible con el ajuste Get IP address = Manual. Valor predeterminado: 192.168.0.1

Ajuste manual permanente del gateway en formato IP estandar

Submenu «IP Settings 2»

Elementos Descripcion
Port Valor predeterminado: 5025

Ajuste el puerto de la toma aqui, que pertenece a la direccién IP y permite el acceso TCP/
IP al controlar el equipo remotamente a través de Ethernet.

DNS address Valor predeterminado: 0.0.0.0

Ajuste manual permanente de la direccion de red de un servidor de nombre de dominio
(abreviado: DNS) que debe estar presente para poder convertir el nombre del host a la IP
del equipo, de forma que el equipo pueda acceder alternativamente por nombre de host.
Enable TCP Ajuste predeterminado: No

keep-alive

Activa/desactiva la funcionalidad «keep-alive» de las conexiones Ethernet

Submenu «Communication Protocols»

Elementos Descripcion

Enabled Habilita o deshabilita los protocolos de comunicacion SCPI o ModBus para el equipo. El
cambio se aplica inmediatamente después de confirmarlo con el botén ENTER. Solo uno
de los dos puede estar deshabilitado.

Submenu «Communication Timeout»

Elementos Descripcion

Timeout USB (ms) | Valor predeterminado: 5, rango: 5...65535

Comunicacioén de timeout USB/RS232 en milisegundos. Define el tiempo max. entre dos
bytes consecutivos o bloques de un mensaje transferido. Para mas informacién acerca
del limite de tiempo, consulte la documentacion de programacion externa «Programacién
ModBus y SCPI».

Timeout ETH (s) [Valor predeterminado: 5, rango: 5...65535

Define un limite de tiempo tras el cual el equipo cerrara la conexion del zécalo si no se
hubiera producido ninguna comunicacién entre la unidad de control (PC, PLC, etc.) y el
equipo para el tiempo ajustado. El limite es ineficaz siempre que esté habilitada la opcién
Enable TCP keep-alive (véase arriba) y la funcionalidad keep-alive de la red esté activa.
Alternativamente, el limite de tiempo se deshabilita permanentemente cuando se configura
el valora 0.

Submenu «Node address» (solo se indica en los equipos con interfaz GPIB)

Elementos Descripcion
Node address Valor predeterminado: 1

Ajusta la direccion GPIB primaria para el puerto GPIB que esta disponible con la opcion
3W instalada. Rango de direccion: 1...30. Direccion secundaria no usada.
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Pantalla «View settings»

Esta pantalla recoge un resumen de todas las redes activas y todos los ajustes y configuraciones relativos al
puerto Ethernet, el estado DHCP, la direccion MAC y el dominio y nombre de host, que no se pueden configurar
en el menu de ajuste del equipo.

3.4.3.7 Menu «HMI Setup»

Estos parametros hacen referencia exclusivamente al panel de control (HMI) y al display. La tabla recoge todos
lo ajustes disponibles para el HMI, sin importar en qué submenu se encuentren.

Elementos Descripcion
Language Seleccién del idioma de visualizacion entre aleman, inglés, ruso o chino.
Ajuste predeterminado: English
Backlight Aqui la opcidn es si la retroiluminacién es permanente o si deberia apagarse cuando no se

produzca ninguna entrada a través de los botones pulsadores o del mando rotatorio en 60
s. Tan pronto como se produzca una entrada, la retroiluminacién volvera automaticamente.
Ademas, es posible ajustar la retroiluminacion aqui.

Ajustes predeterminados: 100, Always on

Status page

Cambia a un disefio de pantalla principal diferente. El usuario puede seleccionar entre dos
disefos que se muestran con pequenos graficos en forma de previsualizacion. Ademas,
véase seccion «3.4.6. Cambiar a vista de pantalla principal».

Ajuste predeterminado: Layout 1

Key Sound

Activa o desactiva el sonido al pulsar un boton en el HMI. Puede resultar util para indicar
que la accidén se ha aceptado.

Ajuste predeterminado: OFF

Alarm Sound

Activa o desactiva la sefial acustica de una alarma. Véase también «3.6. Alarmas y supervision».

Ajuste predeterminado: OFF

HMI Lock Activa el bloqueo HMI. Véase «3.7. Bloqueo del panel de control (HMI)» para mas informacion
Ajustes predeterminados: Lock all, No
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3.44 Limites de ajuste

De forma predeterminada, todos los valores de referencia (U, |, P) se
pueden ajustar libremente de 0 a 102 % del valor nominal. Este rango U-min= (00
puede ser restrictivo en algunos casos especialmente en la proteccion

Limit Settings
U-max=

Sett ) >CL I-min=  005.0A I-max= 100.0A
de aplicaciones frente a la sobrecorriente. Por lo tanto, los limites P-max= 1.50kW

superiores e inferiores de la corriente y tensién se pueden ajustar,
para que limiten el rango de los valores de referencia ajustados.

Para la potencia unicamente se puede fijar un limite superior.

Estos limites se aplican a la hora de ajustar cualquier valor. Eso también incluye el control remoto mediante las
interfaces analdgica o digital. En el control remoto, el rango global de 0...100% (digital) 0 0...5V /0...10 V perma-
nece, Unicamente restringido por los limites que se definan aqui.

Un ejemplo: usted define los limites para un modelo con 80 V, 120 Ay 3 kW tal y como se muestra en la pantalla
mas arriba con U-min =10V y U-max = 75 V. En el control remoto analégico, el rango de tension de control activo
para el modo 0...10 V da como resultado 1,25 V...9,375 V. Tan pronto como el equipo se cambie a control remoto
analdégico, sacara minimo 10V, incluso sin nada conectado a la entrada de control de tensién VSEL.

Mas alla de esos limites no se aceptan los valores dados por comandos digitales y devolveran un error (cuando
usen SCPI). Los valores dados de tensiones de control analégicos se pasan por alto (recorte).

» Como configurar los limites de ajuste
1. Apague la salida DC y pulse el botén @ para abrir el menu de configuracion.
2. Pulse el boton M para abrir el submenu Settings. En el submenu navegue hasta Limit Settings y pulse

=11y de nuevo.
3. En la pantalla podré ajustar la configuracién de I-min, I-max, U-min, U-max y P-max con los mandos ro-

tatorios. Se realiza el cambio entre valores con las flechas y I

4. Acepte la configuracion con o descartela con .

Los limites de ajuste se asocian a los valores de referencia. Esto significa que el limite su-
perior (-max) no se puede ajustar a un valor inferior al valor de referencia correspondiente.

o Por ejemplo: Si desea establecer el limite del valor de referencia de corriente (I-max) a 100 A
mientras que el valor de referencia de corriente ajustado actualmente se encuentra en 120 A,
entonces el valor de referencia deberia reducirse en primer lugar a 100 A o menos. Lo mismo
sucede al ajustar el I-min.
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3.4.5 Ajuste manual de valores de referencia

Los valores de referencia para la tension, corriente y potencia son las posibilidades de funcionamiento basicos
de una fuente de alimentacion y, por lo tanto, de los dos mandos rotatorios de la parte frontal del equipo siempre
se asignan a dos de los tres valores en el funcionamiento manual. La asignacién predeterminada es la tension
y corriente.

Los valores de referencia solo se pueden ajustar con los mandos rotatorios.

0 Introducir un valor lo modifica en cualquier momento, sin importar si la salida DC esta encen-
dida o apagada.

Cuando se ajustan los valores de referencia, pueden entrar en vigor los limites superiores o
0 inferiores. Véase seccion «3.4.4. Limites de ajuste». Una vez que se ha alcanzado un limite,
el display mostrara una anotacion como «Limit U-max» efc. o «[i]» durante 1,5 segundos.

» Como ajustar los valores de referencia U, | o P con los mandos rotatorios
1. Compruebe, en primer lugar, si el valor que se va a modificar esta asignado a uno de los mandos rotatorios.
La asignacion se puede modificar al cambiarla del mando rotatorio derecho con los botones de flecha.
2. Con el modo Ul seleccionado y siempre que el display principal esté activo, gire el mando izquierdo para
ajustar la tension de salida y el derecho para ajustar la corriente de salida. En el modo UP, gire el mando

derecho para ajustar la potencia de salida. Las flechas se pueden usar para alternar entre el
ajuste del valor de referencia de corriente y potencia.

3. Cualquier valor de referencia se puede configurar con los limites de ajuste. Para modificar el digito que se
va a ajustar, pulse el boton rotatorio que esta usando actualmente para ajustar el valor. Cada pulsacion

mueve el cursor bajo el digito hacia la derecha. 80.00VI=8 80.00VI-8 80.00

3.4.6 Cambiar a vista de pantalla principal

La pantalla principal, también denominada pagina de estado con su valores de referencia, valores reales y esta-
dos del equipo se puede cambiar del modo de vista estandar con tres valores a un modo mas sencillo que solo
muestre dos valores fisicos.

La ventaja de este modo vista alternativo es que ambos valores reales se muestran en un disefo diferente, de
forma que se pueden distinguir a una distancia mayor. Consulte «3.4.3.7. Ment «HMI Setup»» para saber dénde
cambiar el modo vista en Menu. Comparacion:

Disefio 1 (estandar) Disefio 2 (alternativo)

~80.00V 650 m= ["80.00V 23.6

0.520kWo saou

80.00

Diferencias del disefo 2:

e Elvalor oculto se muestra al cambiar la asignacion de botén, que también modifica la mitad superior del display.

e El modo de regulacion real se muestra sin importar qué par de valor fisicos se indiquen en estos momentos,
como el ejemplo de la imagen superior en la parte derecha que sefala CV
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3.4.7 El menu rapido

El menu rapido ofrece acceso a algunas funciones que también son accesibles desde el menu normal pero que
se pueden usar mientras la salida DC esté encendida.

El menu rapido se muestra al pulsar el botén y es asi:

80.00V  23.6A

HMI . About
Lock Overview HW, SW, ...

Output
Settings
La navegacion en el menu también se realiza con las flechas / y .

. . . . . . N Enter

Por ejemplo, en este menu es posible predeterminar los valores de salida y enviarlos con el boton . que ad-
mite pasos de valores de referencia que no serian posibles al girar un botén. Ademas, el bloqueo HMI se puede
activar aqui mas rapidamente.

3.4.8 Encender o apagar la salida DC

La salida DC del equipo se puede encender o apagar manualmente o de forma remota. Esta accion se puede
restringir en el funcionamiento manual al bloquear el panel de control.

Se podra deshabilitar el encendido de la salida DC durante el funcionamiento manual o durante
0 el control remoto digital mediante el pin REM-SB de la interfaz analégica integrada. Para obtener
mas informacion, consulte 3.4.3.1 y el ejemplo a) en 3.5.4.7.

» Como encender o apagar la salida DC manualmente

1. Siempre que el panel de control (HMI) no esté completamente bloqueado, pulse el botén ON/OFF. De lo
contrario, se le solicitara que deshabilite primero el bloqueo HMI.

2. Este botén alterna entre el encendido y el apagado, siempre que no lo impida una alarma o el bloqueo en
«remoto» del equipo.

» Cémo encender o apagar la salida DC en remoto a través de la interfaz analégica
1. Véase seccion «3.5.4 Control remoto a través de la interfaz analégica» en pagina 51.

» Cémo encender o apagar la salida DC en remoto a través de la interfaz digital

1. Consulte la documentacion externa «Guia de Programacion ModBus y SCPI» si esta utilizando un software
personalizado o consulte la documentacion externa de LabView VIs o de cualquier otro software suminis-
trado por el proveedor.
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3.5 Control remoto

3.5.1 General

El control remoto se realiza, principalmente, mediante cualquiera de los puertos de interfaz integrados USB,
Ethernet/LAN, analégico u GPIB opcionales. Lo importante aqui es que solo la interfaz analdgica o cualquiera de
las digitales puede estar en control. Eso quiere decir que, si por ejemplo, se trata de conmutar al control remoto
mediante la interfaz digital mientras el control remoto analdgico esta activo (pin REMOTE = LOW y Remote:
Analog en el display) el equipo informara de un error en la interfaz digital. Al revés, una conmutacion mediante
el REMOTE no sera tenido en cuenta. En ambos casos, sin embargo, siempre es posible monitorizar y leer el
estado de los valores.

3.5.2 Ubicaciones de control

Las ubicaciones de control son esas localizaciones desde las que se puede controlar el dispositivo. Basicamente,
existen dos: en el equipo (funcionamiento manual) y externo (control remoto). Se definen las siguientes ubicaciones:

Ubicacion mostrada | Descripcion

- Si no se muestra ninguna otra indicacion, entonces el control manual estara activo y estara
permitido el acceso desde las interfaces analdgica o digital. No se muestra de forma explicita.
Remote Control remoto desde cualquiera de las interfaces activo

Local Control remoto bloqueado, solo se permite el funcionamiento manual.

El control remoto se puede permitir o prohibir con el parametro Allow remote control (véase «3.4.3.1. Menu
«General Settings»»). En la condicién prohibida el estado Local se mostrara en la zona de estado (mitad inferior,
centro) del display. Activar la prohibicion puede resultar util si el equipo se controla de forma remota mediante
software o con algun equipo electronico pero es necesario realizar ajustes en el equipo para solventar alguna
emergencia, algo que no seria posible de forma remota.

Activar la condicién Local tiene la siguiente consecuencia:

e Si el control remoto mediante interfaz digital esta activo (Remote:), éste termina de inmediato y para poder
reactivarse en el PC una vez que Local ya no esté activo

¢ Si el control remoto esta activo mediante la interfaz analégica (Remote: Analog), entonces el funcionamiento
remoto solo se interrumpe hasta que el control remoto se permita de nuevo porque el pin REMOTE continuara
indicando «control remoto = on». Excepcion: si el nivel de pin REMOTE se modifica a HIGH durante la fase Local.

3.5.3 Control remoto a través de Al

3.5.3.1 Seleccionar una interfaz
El equipo solo admite las interfaces USB y Ethernet digitales integradas (modelos estandar) o GPIB (opcional).

Para el USB se incluye un cable USB estandar en la entrega, asi como un driver para Windows en memoria USB.
La interfaz USB no requiere ningun tipo de ajuste.

La interfaz Ethernet requiere tipicamente de configuracién de red (manual o DHCP) pero también se puede usar
con sus parametros predeterminados directamente desde el principio.

Lainterfaz GPIB requiere que seleccione una direccion unica en caso de que se conecte a otros usuarios bus GPIB.

3.5.3.2 General
Para la instalacion del puerto de red consulte «1.9.7. Puerto Ethernety.

La interfaz digital requiere poca o ningun tipo de configuracién para su funcionamiento y se puede usar directa-
mente con su configuracion predeterminada. Todos los ajustes especificos se almacenan permanentemente pero
también se pueden restablecer a los predeterminados con el elemento de configuracién del menu Reset device.

Mediante la interfaz digital se pueden ajustar y supervisar los valores de referencia (tension, corriente, potencia)
y las condiciones del equipo. Ademas, se admiten otras funciones tal y como se describen en la documentacion
de programacion adicional.

Modificar al control remoto puede mantener los ultimos valores de referencia del equipo hasta que estos se mo-
difiquen. Por lo tanto, es posible un simple control de tension al configurar un valor objetivo sin modificar ningun
otro valor.

3.5.3.3 Programacion

Podra encontrar la informacién detallada de la programacion para las interfaces, protocolos de comunicacion etc.
en la documentacién «Guia de Programacién ModBus y SCPI» que se incluye en la memoria USB suministrada
0 que esta disponible para descargar en el sitio web del fabricante.
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3.5.4 Control remoto a través de la interfaz analégica

3.54.1 General

Lainterfaz analdgica integrada de 15 polos separada galvanicamente (abreviado: Al) que se encuentra en la parte
posterior del equipo ofrece las siguientes opciones:

e Control remoto de la corriente, tension y potencia

e Control del estado remoto (CV, salida DC on/off)

e Control de alarmas remoto (OT, OVP, PF, OCP, OPP)

e Control remoto de valores reales

e Encendido/apagado remoto de la salida DC

Ajustar los tres valores de referencia mediante la interfaz analdgica siempre se produce de forma simultanea. Eso
quiere decir que, por ejemplo, no se puede ajustar la tensidn a través de la Al y la corriente y la potencia mediante
los mandos rotatorios o viceversa.

El valor de referencia de OVP y otros umbrales de supervision (eventos) y de alarma no se pueden ajustar a través
de laAly, por lo tanto, se debe adaptar a una situacion dada antes de que la Al esté en funcionamiento. Los valores
de referencia analdgicos se pueden suministrar por una tension externa o se pueden generar a partir de la tension
de referencia en el pin 3. Tan pronto como esté activo el control remoto mediante la interfaz analdgica, los valores
mostrados seran los suministrados por la interfaz.

La Al se puede manejar en los rangos de tensién habituales 0...5V y 0...10 V, siendo ambos el 0...100 % del valor
nominal. La seleccion del rango de tensidn se puede realizar en la configuracion del equipo. Véase la seccion «3.4.3.
Configuracion en el menu de ajuste» para mas informacion.

La tensién de referencia enviada desde el pin 3 (VREF) se adaptara como corresponda y sera:

0-5 V: Tension de referencia =5V, 0...5 V valores de referencia (VSEL, CSEL, PSEL) corresponden a 0...100 % del
valor nominal, 0...100 % valores reales corresponden a 0...5V en las salidas de valores reales (CMON y VMON).

0-10 V: Tension de referencia = 10V, 0...10 V valores de referencia (VSEL, CSEL, PSEL) corresponden a 0...100 %
del valor nominal, 0...100 % valores reales corresponden a 0...10 V en las salidas de valores reales (CMON y VMON).

Todos los valores de referencia se limitan adicionalmente a los limites de ajuste correspondientes (U-max, I-max
etc.), que corta los valores de exceso de ajuste de la salida DC. Véase seccion «3.4.4. Limites de ajuste».

Antes de comenzar, por favor, lea estas importantes indicaciones para el uso de la interfaz.

0 Tras encender el equipo y durante la fase de arranque, la Al sefializa estados no definidos en
los pines de salida como ALARMS 1. Ignore de dichos errores hasta que el equipo esté listo.

e El control remoto analdgico del equipo debe activarse al pulsar en primer lugar el pin REMOTE (5). La unica
excepcion es el pin REM-SB que se puede utilizar independientemente desde la version de firmware KE 2.02

o Antes de que se conecte el hardware que controlara la interfaz analdgica, debera comprobarse que no suministra
una tension a los polos superior a la especificada.

e La entrada de valores de referencia como VSEL, CSEL y PSEL no debe dejarse sin conexion (p. ej. flotante)

e Siempre se requiere facilitar los tres valores de referencia a la vez. En caso de que ninguno de los valores de
referencia se utilice para el ajuste se pueden vincular a un nivel definido o conectarse al pin VREF (cortocircuito
de soldadura o diferente), de forma que alcance el 100 %.

3.5.4.2 Confirmar las alarmas del equipo

En caso de que se produzca una alarma durante el control remoto mediante la interfaz analégica, la entrada DC se
apagara de la misma forma que en control manual. Las alarmas se indican o bien en el pin ALARMS 1 0o ALARMS
2, tal y como se configuren en el MENU (véase seccion «3.4.3. Configuracion en el menu de ajuste»). En caso de
que se produzcan varias alarmas a la vez, las especificas solo se podran leer en la unidad del display (contador
de alarma en Menu) o mediante la interfaz digital.

Las alarmas de dispositivo deben confirmarse, esto es, eliminarse, también en control remoto analégico. Véase
también «3.6.2. Gestion de alarmas del dispositivo». La confirmacion se realiza con el pin REM-SB apagando y
volviendo a encender de nuevo la salida DC, especificamente con un limite HIGH-LOW-HIGH (min. 50 ms para
LOW), al usar la configuracién de nivel predeterminada para este pin, de lo contrario seria LOW-HIGH-LOW.
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3.5.4.3 Resolucion

La interfaz analdgica se muestra y se procesa internamente por un microcontrolador digital. Esto causa una re-
solucion limitada de las fases analdgicas. La resolucion es la misma para los valores de referencia (VSEL etc.) y
los valores reales (VMON/CMON) y es de 26214. Debido a las tolerancias, la resolucion real alcanzable puede

ser ligeramente inferior.

3.5.4.4 Especificacion de la interfaz analégica

Pin | Nombre Tipo* | Descripcion Niveles predeterminados Especificaciones eléctricas
1 | vsEL Al Ajus'tfe valor de 0...10Vo 85 V correspon- Rango de precision 0-5 V: <0.4 % *=+*
tension de 0..100 % de Unom L
Aiust lor d 0 10Vo00. 5V Rango de precision 0-10 V: <0,2 % *****
2 |CSEL Al |uuste valorde -0V 01,0 ¥ COMeSPON- | hedancia de entrada R, >40 k...100 k
corriente de a 0..100 % of Inom
L . Tolerancia <0,2 % en lmax = +5 MA
3 | VREF AQ | Tensién referencia |10V o5V a prueba de cortocircuitos frente a AGND
4 |DGND POT T|err§ Fodas sena- Para sefales de control y de estado
les digitales

Conmutar entre
control remoto /
manual

5 |REMOTE DI

Remoto = LOW, Ui <1V
Manual = HIGH, Uyigh >4 V
Manual, si pin no conectado

Rango de tension =0...30 V
Ivax =-1mAen5V

ULow to HiGH typ. = 3V
Trans recibido: colector abierto frente a DGND

Alarma por sobre-

Alarma= HIGH, Uyg, >4 V

Colector casi-abierto con pull-up contra Vcc **
Con 5V en el caudal max. del pin +1 mA

6 |ALARMS 1| DO |calentamiento o . R lyox =-10mA @ Uce= 0,3V
corte de energia | >N alarma= LOW, U, <1V U, =30V
A prueba de cortocircuitos frente a AGND
7 |- - |- - -
. Rango de precisiéon 0-5 V: <0,4 % *****
8 |PSEL Al X:'fgf‘;‘feﬁ:”‘:'a gé' ';%\’1800;,;5 dZ o TeSPOM" | Rango de precision 0-10 V: <0,2 % *****
- ° Nom Impedancia de entrada R; >40 k...100 k
L 0...10 V0 0...5 V correspon-
9 | VMON AO | Tension real de a0..100 % de Unon Precision <0,2 % en lya = +2 mA
10 | cMoN AO | Corriente real 0...10 V0 0...5 V correspon- |a prueba de cortocircuitos frente a AGND
de a 0..100 % de Inom
Tierra para todas
11 | AGND POT | las sefiales anal6- Para senales -SEL, -MON, VREF
gicas
12 |- - - - -
Salida DC OFF Off = LOW, Uiow <1V Rango de tension = 0...30 V
13 | REM-SB DI |(Salida DC ON) On= HIGH, Uyign >4 V Ivex =+1 mAa 5V
(Alarmas ACK ****) | On = si pin no conectado Trans recibido: colector abierto frente a DGND

Sobretension

Alarma = HIGH, U, . >4V

14 |ALARMS 2| DO Sobrecorrlen.te Sin alarma = LOWF,"thJ <1V
Sobrepotencia Low
Tension constante |CV =LOW, U <1V
regulacion activa | CC/CP =HIGH, U, >4V
15 | STATUS™™ | DO on=Low U_<1v
i n= ’ Low<
Salida DC Off = HIGH, U], >4 V

High

Colector casi-abierto con pull-up contra Vcc **
Con 5V en el caudal max. del pin +1 mA
Iy =-10mAaUce=03V, U, =30V

A prueba de cortocircuitos frente a DGND

* Al = entrada analdgica, AO = salida analdgica, DI = entrada digital, DO = salida digital, POT = potencial

**Vcc interno aprox. 14,3 V

** Jnicamente es posible una de las dos sefiales, véase seccién 3.4.3.1

**** Solo durante control remoto

***** E| error de una entrada de valor de referencia se afiade al error general del valor relacionado en la salida DC del equipo
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3.5.4.5 Descripcion del conector D-Sub

CVICCICP | @ 8 G
OVP
O ® OT
Rem-SB | @
O ® | Remote
CMON ) ® CSEL
VMON @) o VSEL

3.5.4.6 Diagrama simplificado de los pines
Entrada digital (DI)

Entrada analégica (Al)

La DI se activa internamente y por tan- V0.5 Entrada de alta resistencia (impe-
to, requiere usar un contacto con baja @—() dancia >40 k....100 kQ) para un
resistencia (relé, interruptor, disyuntor, circuito de amplificador operacional.
contactor) con el fin de enviar una senal AGND

limpia al DGND.

2

Salida digital (DO) Salida analégica (AO)

+10V 12v
Salida de un circuito de amplificador

operacional, con una baja impedan-

I |Un colector cuasi-abierto obtenido como
""" \ un pull-up de resistencia frente a la ali-

:
;; U

N
A

4K7

mentacion interna. El disefio no permite cia. Véase las especificaciones de
la carga del pin sino el intercambio de AND_L la tabla anterior.
sefiales mediante corriente sumidero. '

3.5.4.7 Ejemplos de aplicacion

®

a) Apagar la salida DC mediante el pin REM-SB

0

Una salida digital, p. ej. de un PLC, podria no bajar limpiamente el pin ya que g O

0 podria no tener una resistencia lo suficientemente baja. Compruebe las espe- - 8
cificaciones de la aplicacién de control. Véase también los diagramas de pines O

anteriores. g 8

En el control remoto, el pin REM-SB se usara para encender y apagar la salida DC del equipo. Esta 2 )
funcion también esta disponible sin que esté activo el control remoto y puede, por un lado, bloquear @
el terminal DC para impedir que se encienda en manual o control remoto digital y, por el otro, queel | _—

pin pueda encender o apagar la salida DC pero no de forma independiente. Véase a continuacion REM-58
en «Remote control has not been activated».

Se recomienda utilizar un contacto de baja resistencia, como un interruptor, un relé o un transistor
para conmutar el pin a tierra (DGND).

Se pueden producir las siguientes situaciones:
* El control remoto se ha activado

Durante el control remoto a través de la interfaz analdgica, solo en pin REM-SB determina el estado de la salida
DC, segun las definiciones de los niveles en 3.5.4.4. La funcion logica y los niveles predeterminados se pueden
invertir mediante un parametro en el menu de configuracion del equipo. Véase 3.4.3.1.

réametro «Analog interface REM-SB en ajuste «Normal», es necesario que la «salida DC esté

0 Si el pin no esta conectado o el contacto conectado esta abierto, el pin sera HIGH. Con el pa-
encendida». Asi que, al activar el control remoto, la salida DC se encendera inmediatamente.
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¢ EIl control remoto no esta activo

En este modo de funcionamiento, el pin REM-SB puede servir como bloqueo, impidiendo que la salida DC se
encienda por cualquier medio. Esto puede dar como resultado lo siguiente:

. Parametro
Salida N.|vel en «Anaog .
DC == [ pin =+ interface = [ Comportamiento
REM-SB
Rem-SB»
HIGH + [Normal Salida DC no bloqueada. Se puede encender mediante el boton
4 = | pulsador On/Off (panel frontal) o mediante un comando de la in-
LOW =+ | Inverted terfaz digital.
off Salida DC bloqueada. No se puede encender mediante el botén
HIGH *+ [Inverted pulsador On/Off (panel frontal) o mediante un comando de la inter-
+ > faz digital. Al tratar de encenderlo, saltara una ventana emergente
LOW + [Normal en el display con un mensaje de error.

En caso de que la salida DC ya esté encendida, conmutar el pin apagara la salida DC, de la misma forma que
ocurre en el control remoto analégico:

. Parametro
Salida N_|vel en «Anaog .
DC = | pin + interface => | Comportamiento
REM-SB
Rem-SB»
HIGH <+ [Normal La salida DC permanece encendida, no hay nada bloqueado. Se
=+ = | puede encender o apagar mediante un botén pulsador o un co-
LOW = | Inverted mando digital.
on HIGH + [Inverted La salida DC se apagara y se bloqueara. Posteriormente podra
encenderse de nuevo al conmutar el pin. Durante el bloqueo, el
+ LOW + |Normal 2 | boton pulsador o un comando digital pueden anular la solicitud de
encendido mediante pin.

b) Control remoto de corriente y potencia

®
®

Requiere la activacion del control remoto (pin REMOTE = LOW)

Los valores de referencia PSEL y CSEL se generan desde, por
ejemplo, la tensién de referencia VREF, empleando potenciémetros
para cada uno de ellos. Por lo tanto, la fuente de alimentacion puede
trabajar de forma selectiva en modo de limitacién de corriente o de
potencia. Segun las especificaciones de una carga max. de 5 mApara
la salida VREF, se deben usar potenciometros de al menos 10 kQ.

AGND

OFORMCRONORORC)
99900000

999900000

=

OO GO0

w
w

El valor de referencia de tensiéon VSEL se asigna a VREF y por lo

tanto sera permanentemente del 100 %. 0
Si la tensién de control se alimenta desde una fuente externa, es
) 9 /) PSEL 4
necesario tener en cuenta los rangos de tension entrada para los \-/_,-/
valores de referencia (0...5 V 0 0...10 V). — F'SEL/ -
Ejemplo con fuente de 4
; ~ tension externa .
Si se usa el rango de tensién de entrada 0...5 V Ejemplo con
0 para 0...100 %, el valor de referencia reduce la potenciémetros
resolucion real a la mitad.

c) Lectura de los valores reales

A través de la Al es posible supervisar los valores de salida de corriente y tension.
Dichos valores se pueden leer con un multimetro estandar o similar.

OXORORION
OO00I00G00

o

<
=
o
z
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3.6 Alarmas y supervision

3.6.1 Definicion de términos

Las alarmas del dispositivo (véase «3.3. Situaciones de alarma») se definen como condiciones de sobretensién o
sobretemperatura, sefializadas de cualquier forma al usuario para que pueda adoptar las medidas correspondientes.

Estas alarmas siempre se indican en la parte delantera del display como texto legible abreviado, asi como un
estado legible mediante la interfaz digital cuando se controla o simplemente se supervisa remotamente vy, si se
activa, se emite como sefal audible (zumbador). Ademas, las alarmas mas importantes se indican mediante pines
de salida en la interfaz analdgica.

A parir del firmware HMI 2.03, existe un historial de alarma disponible en el submenu Overview. Recopila las
alarmas que se han producido desde que se encendio la unidad por ultima vez por motivos estadisticos y poste-
riores comprobaciones.

3.6.2 Gestion de alarmas del dispositivo

Una alarma del equipo suele conllevar el apagado de la salida DC. Algunas alarmas se deben confirmar (véase
mas abajo), lo que solo se puede producir si se ha subsanado la causa de la alarma. Otras alarmas se confirman
solas si desaparece la causa, como las alarmas OT y PF.

» Cémo confirmar una alarma en el display (durante el control manual)

1. Pulse el botén o (OlefiVi6ii@® una vez.

» Cémo confirmar una alarma en la interfaz analégica (durante el control remoto analégico)

1. Desconecte la salida DC tirando del pin REM-SB hasta el nivel que corresponda a «DC output off» y, en-
tonces, vuelva a conectarlo. Véase seccion «3.5.4.7. Ejemplos de aplicaciéon» para niveles y légica.

» Como confirmar una alarma en el bufer/estado de la alarma (durante el control manual)

1. Lea el bufer del error (protocolo SCPI) o envie un comando especifico para confirmar, p. ej. restablecer
alarmas (ModBus).

Es posible configurar algunas alarmas ajustando un umbral:

Alarma| Significado |Descripcién Rango Indicacion
Activa una alarma si la tensién de salida DC alcanza
OverVoltage el umbral definido. Esto se puede producir por un .
OovP . . [0 V... 1.1*Unom
Protection equipo defectuoso o por una fuente externa. La salida
DC se apagara. Display, IF ana-
OCP OverCurrent | Activa una alarma si la corriente de salida DC alcanza 0A 117 l6gico, IF digital
Protection el umbral definido. La salida DC se apagara. i Nom
OPP OverPower |Activa una alarma sila potencia de salida DC alcanza OW. 1.1*P
Protection el umbral definido. La salida DC se apagara. e Nom
Estas alarmas no se pueden configurar y se basan en hardware:
Alarma| Significado |Descripcion Indicacion

Sub- o sobretension de alimentaciéon AC. Activa una alarma si la ali-
mentacion AC esta fuera de las especificaciones o cuando el equipo no
PF Power Fail |tiene alimentacion, por ejemplo, cuando se apaga con el interruptor. La
salida DC se apagara, lo que solo podra ser temporal, dependiendo de | pigp|ay, IF ana-
la situacion y la configuracion DC output after PF alarm (véase 3.4.3.1). [ |sgico, IF digital

Activa una alarma si la temperatura interna alcanza cierto limite. La salida
DC se apagara, lo que solo podra ser de forma temporal, dependiendo
de la configuracion DC output after OT alarm (véase 3.4.3.7).

OverTempe-

oT
rature
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» Cémo configurar las alarmas del equipo OVP, OCP y OPP

1. Apague la salida DC y pulse el boton para abrir el menu de configuracion.

2. En el menu navegue hasta Settings y pulse . Entonces en el submenu, navegue hasta Protection
Settings y pulse de nuevo.

3. Establezca los limites para las alarmas del equipo que sean importantes para su aplicacion si el valor pre-
determinado del 110 % del valor nominal no fuera valido.

4. Acepte la configuracion con o descértela con .

0 Esos umbrales se restablecen a los valores predeterminados al usar la funcién «Reset Device»
en el menu de configuracion.

» Cémo configurar el sonido de la alarma

1. Apague la salida DC y pulse el boton QUELIR para abrir el menu de configuracion.

2. En el menu navegue hasta HMI Setup y pulse . Entonces en el submenu, navegue hasta Alarm
Sound y pulse JSE{iiEd de nuevo.

3. En la siguiente pantalla ajuste el parametro Alarm Sound a OFF u ON.
Acepte la configuracién con o descartela con .

3.7 Bloqueo del panel de control (HMI)

Con el fin de impedir la alteracion accidental de un valor durante el funcionamiento manual, es posible bloquear
los mandos rotatorios o la tira de teclas del panel de control (HMI) de forma que no se acepte ningun tipo de
modificacion sin desbloqueo previo.

» Como bloquear el HMI

1. Apague la salida DC y pulse el boton QUELR para abrir el menu de configuracion.

2. En el menu navegue hasta HMI Setup y pulse . Entonces en el submenu, navegue hasta HMI Lock

y pulse [EjlEd de nuevo.

3. Seleccione el parametro para HMI Lock. Con Lock all todo en el HMI esta bloqueado y ni siquiera se puede

encender la salida DC. Para poder hacer como minimo eso, seleccione ON/OFF possible.

4. El bloqueo esta activado tan pronto como confirme su seleccion con . El equipo saldra automatica-

mente y volvera al display normal con la indicaciéon del estado Locked.

Si se realiza cualquier intento de modificar cualquier parametro mientras el HMI esta bloqueado, aparecera una
solicitud en el display para confirmar si el bloqueo debe deshabilitarse.

» Como desbloquear el HMI
1. Gire cualquier botén o pulse cualquier botén excepto ON/OFF.

HMI locked!
Press ,Enter” to unlock.

2. Aparecera ese mensaje emergente:

3. Desbloquee el HMI pulsando antes de 5 segundos o un mensaje emergente aparecera y el HMI
permanecera bloqueado.
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3.8 Cargar y guardar un perfil de usuario

El menu Profiles sirve para seleccionar entre un perfil predeterminado y hasta un maximo de 5 perfiles de usua-
rio. Un perfil es una coleccion de todos los parametros y valores de referencia. En el momento de la entrega o
después de un restablecimiento, los seis perfiles tienen los mismos ajustes y todos los valores de referencia son
0. Si el usuario modifica la configuracion o establece valores objetivo, se creara un perfil de trabajo que se podra
guardar en uno de los cinco perfiles de usuario. Estos perfiles o el perfil predeterminados se pueden cambiar. El
perfil predeterminado es de solo lectura. Cargar el perfil predeterminado es equivalente a restablecer el equipo.

El propésito de un perfil es el de cargar un conjunto de valores de referencia, limites de ajuste y umbrales de
control rapidamente sin tener que reajustarlos. Como todos los ajustes HMI se guardan en el perfil, incluido el
idioma, un cambio de perfil podria ir acompanado de un cambio en el idioma HMI.

Al acceder a la pagina del menu y al seleccionar un perfil, se pueden ver los ajustes mas importantes pero no
pueden modificarse.

» Como guardar los valores y ajustes actuales (perfil de trabajo) como un perfil de usuario

1. Apague la salida DC y pulse el boton QUERN para abrir el menu - Defaul

Profile | [

de configuracion.

2. En el menl navegue hasta Profiles y pulse .

3. Enelsubmenu (véase imagen a la derecha) seleccione un perfil de usuario (1-5) que guardar y pulse

de nuevo.

4. Desde la seleccion en pantalla elija Save settings into Profile n y sobreescriba ese perfil con los ajustes

y valores actuales al confirmar con [EiEY.

» Como cargar un perfil de usuario

1. Apague lasalida DC y pulse el botén para abrir el menu oLl View

Profile 1

de configuracion.

2. En el menl navegue hasta Profiles y pulse .

3. En el submenu (véase imagen a la derecha) seleccione un perfil de usuario (1-5) que cargar y pulse

de nuevo.

4. Enlapantalla ahora puede seleccionar View Profile n para comprobar los ajustes almacenados y decidir si
se va a cargar este perfil o no. Navegue hasta Load Profile n y confirme con [ZiliEld para cargar finalmente

el perfil en el perfil de trabajo.
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3.9 Otras aplicaciones

3.9.1 Modo paralelo en modo Share Bus

Se pueden conectar multiples equipos de la misma clase y modelo en paralelo para crear un sistema con una
corriente total mas elevada y, por lo tanto, mayor potencia. Para lograrlo, las unidades deben estar conectadas a
sus salidas DC y a su bus Share. El bus Share equilibrara las unidades en su regulacion de tension interna 'y, por
lo tanto, la regulacion de corriente, que dara como resultado una distribucion de la carga equilibrada. Eso quiere
decir que el bus Share es efectivo Unicamente en funcionamiento de tension constante.

En modo paralelo, se debe seleccionar una unidad especifica, una unidad «maestra Share Bus» como principal
que controle las unidades «esclavas Share Bus». La maestra seguira siendo completamente controlable median-
te la interfaz analdgica o digital. Las esclavas, sin embargo, estan limitadas en cuando al ajuste de valores de
referencia. Sus valores de referencia son simplemente los limites de las unidades que se controlan a través del
Share Bus. Una unidad esclava todavia se puede controlar remotamente pero no como una unidad maestra. To-
das las unidades esclavas se pueden supervisar (valores reales, estados) sin importar si se trata de una interfaz
analdgica o digital.

El bus Share solo controla la variable de proceso U (tensién). Eso implica que las salidas DC
de las esclavas tienen que poder encenderse o apagarse manualmente o en remoto, lo cual es

0 muy sencillo en control remoto analégico porque los pines REM-SB también pueden conectarse
en paralelo. Ademas, el bus Share inutiliza los valores de referencia de potencia y corriente
en las unidades esclavas por lo que se recomienda ajustar los umbrales de proteccion OCP y
OPP con cuidado.

3.9.1.1 Conexion de las salidas DC

Simplemente se conecta la salida DC de cada unidad en paralelo a la siguiente unidad, usando cables con una
seccion transversal adecuada segun la corriente maxima y con la longitud mas corta posible.

3.9.1.2 Conexion del bus Share

El bus Share se conecta de unidad a unidad idealmente con un par trenzado de cable de seccion transversal no
critica. Recomendamos usar 0,5 mm? a 1,0 mm3.

e El bus Share tiene polaridad. Respete la polaridad correcta del cableado.

¢ El funcionamiento bus Share puede ser critico si funciona dinamicamente y con altas tensiones
& o con desplazamientos potenciales. Por lo tanto, se recomienda conectar el polo DC negativo de
los equipos con los cables mas cortos posibles o idealmente con barras de cobre. Los equipos
deben estar lo mas proximo posible entre ellos, al igual que las fuentes de alimentacion y las
cargas electronicas en el funcionamiento de 2 cuadrantes.

0 Se puede conectar un maximo de 16 unidades mediante el bus Share.

3.9.1.3 Configuraciéon de unidades para el funcionamiento bus Share

Para el funcionamiento correcto bus Share en paralelo, la unidad seleccionada anteriormente como maestra debe
configurarse como «Share Bus master». De forma predeterminada, estas fuentes de alimentacion se configuran como
«Share Bus slaves», de forma que esta fase de configuracion no es necesaria para todas las unidades esclavas.

0 En la conexién bus Share solo debe configurarse una unidad maestra o no funcionara.

» Cémo configurar un equipo como Share Bus master

1. Apague la salida DC y pulse el botdn para abrir el menu de configuracion. Pulse |SiEl de nuevo
para acceder al submenu Settings.
En el submenu navegue hasta General Settings y pulse |SiEd de nuevo.

Use el botdn flecha para navegar al elemento Share Bus mode en la 22 pagina y cambie la configu-

racion a Master con el mando rotatorio derecho.

4. Acepte la configuracion con o descartela con .
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3.9.1.4 Manejar el sistema bus Share

Después de una configuracion exitosa y una inicializacion de las unidades maestra y esclavas se recomienda com-
probar los ajustes de los valores de referencia y proteccion de todas las esclavas y ajustarlos a valores idénticos.
Las esclavas se pueden controlar manualmente como siempre o de forma remota mediante las interfaces analogi-
cas y digitales pero no reaccionan igual a las modificaciones de los valores de referencia de tension de la misma
forma que lo haria una maestra. Si es posible, en caso necesario, supervisar mediante su lectura los valores reales
y el estado. La unidad maestra no esta limitada y se puede usar como unidad independiente.

3.9.1.5 Alarmas y otras situaciones problematicas

El funcionamiento paralelo, debido a la conexion de multiples unidades y a su interacciéon puede causar situacio-
nes problematicas adicionales que no se producen cuando se manejan unidades individuales. En caso de dichos
sucesos, se han definido las siguientes normas:

e Si se apaga una o mas unidades esclavas en el lado AC (interruptor de potencia, suministro de subtensién)
y volvieran después, se incluiran automaticamente en el sistema de nuevo. Las unidades restantes seguiran
trabajando sin interrupcion pero el sistema entero seguira ofreciendo menos potencia

e Sila salida DC de la unidad maestra se apaga debido a un fallo o al sobrecalentamiento, entonces el sistema
paralelo total no puede ofrecer potencia de salida

o Si accidentalmente se definen varias unidades o ninguna de ellas como maestra el sistema paralelo bus Share
no podra iniciarse.

En situaciones en las que una o varias unidades generen una alarma del equipo como OV, PF u OT se aplica lo
siguiente:

¢ Se indica cualquier alarma de la unidad esclava unicamente en el display de la esclava

3.9.2 Conexion en serie

La conexién en serie de dos o multiples equipos es posible, por lo general. Pero por motivos de seguridad y ais-
lamiento, se aplican algunas limitaciones:

e Ambos polos de salida, negativo (DC-) y positivo (DC+), estan conectados a PE mediante
condensadores tipo X, que limitan el desplazamiento potencial max. permitido (véase espe-
cificaciones técnicas para los valores)

& e No se debe conectar ni usar el bus Share!

e {No se debe usar la deteccion remota!

e La conexion en serie solo se permite en equipos del mismo tipo y modelo, p. €j. fuente con
fuente como, p. ej. PS/PSI 9080-120 2U con PSI 9080-120 2U o PS 9080-120 2U

No se admite la conexion en serie ni por el software ni por el hardware del equipo. Eso quiere decir que todas las
unidades deben controlarse de forma independiente en relacion con los valores de referencia y el estado de salida
DC, ya sea control manual o control remoto digital. En el control remoto, se puede lograr un control practicamente
sincrono usando cualquier puerto de Ethernet y enviando un mensaje como transmisiéon de forma que se pueda
dirigir a varias unidades a la vez.

Laimagen inferior muestra un ejemplo de conexion en serie de tres equipos idénticos con tensién de salida nominal
de 200 V y un desplazamiento potencial maximo de cualquier salida DC- frente a PE:

Unit 1 Unit 2 Unit 3
= 200vmax. T = 200vmax. T[] 200vmax. +
Potential Potential
PE 200v PE 400v PE| Potential
o soov 4

3.9.3 Funcionamiento como cargador de bateria

Una fuente de alimentacion se puede usar como cargador de baterias pero con algunas limitaciones porque pasa
por alto la supervisién de la bateria y la separacion fisica de la carga en forma de un relé o contactor, que incluyen
algunos auténticos cargadores de baterias como medida proteccion.

Se debe tener en cuenta lo siguiente :

¢ jNo cuenta con una proteccion contra falsa polaridad en el interior! Conectar la bateria con falsa polaridad dafara
gravemente la fuente de alimentacion, incluso si no esta encendida.

e Todos los modelos cuentan con una carga basica interna (resistencia), que podria descargar la bateria mas o
menos rapido, incluso si el equipo no tiene alimentacion. Por lo tanto, se recomienda desconectar la bateria no
esta cargando.
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3.9.4 Funcionamiento de dos cuadrantes (2QO)

3.9.4.1 Introduccién

Esta forma de funcionamiento se refiere al uso en modo fuente, en este caso
una fuente de alimentacion de la serie PS 9000 2U y en modo sumidero, en este
caso una carga electronica de una serie compatible (véase «71.9.9. Conexion
bus Share»). El funcionamiento alterno en modo fuente y sumidero se emplea
para probar un dispositivo, como una bateria, cargandola y descargandola a
propoésito como parte de una prueba de funcionamiento o final.

El usuario puede decidir si el sistema se maneja manualmente o si la fuente de
alimentacion es la unidad dominante o si ambos dispositivos deben controlarse
desde el ordenador. Recomendamos concentrarse en la fuente de alimentacion,
que esta pensada para controlar la carga mediante la conexion del bus Share.

miento de tension constante (CV).

Power Source [:

'-»f

El funcionamiento de dos cuadrantes solo resulta adecuado para un funciona- E Power Sink L

Explicacion:

U+

A

3

3.9.4.2 Conexion de equipos a 2Q0
Hay varias posibilidades de conectar modos fuente(s) y sumidero(s) para lograr un 2QO:

E-LOAD

PSU

Share-Bus

i E.UT ,

Solo puede cubrir los cuadrantes | + Il una combinacién de modos
fuente y sumidero. Esto quiere decir que solo son posibles las
tensiones positivas. La corriente positiva se genera por parte de
la fuente o la aplicacion y la corriente negativa fluye en la carga...
Los limites maximos aprobados para la aplicacion deben fijarse
en la fuente de alimentacion. Esto se puede realizar por medio
de la interfaz. La carga electronica debe estar preferiblemente en
modo de funcionamiento CV. Entonces la carga, mediante el bus
Share, controlara la tension de salida de la fuente de alimentacion.

Aplicaciones tipicas:

e Células energéticas

e Pruebas de condensadores
¢ Aplicaciones motorizadas

e Pruebas electrdnicas en las que se requiera una descarga con
dinamica elevada.

Configuracion A:

1 carga electrénica y 1 fuente de alimentacion mas 1 objeto
de prueba (ESP).

Esta es la configuracion mas habitual para un funcionamiento
2QO0. Los valores nominales para U,l y P de los dos equipos

N deben coincidir lo mas posible, p. ej. EL 9080-170 B e PS
9080-120 2U. El sistema se controla mediante la fuente de
alimentacion que debe ajustarse a Master en el parametro
Share bus mode del menu de configuracion.
Configuraciéon B:
PSU n < 1 carga electrénica y multiples fuentes de alimentacion
T T 2 mas 1 objeto de prueba (ESP).
] ] o . . .,
SB ' ' & Para adaptar la potencia total de la fuente de alimentacién a
H una potencia de entrada posiblemente mayor de la carga, las
E-LOAD PSU 1 fuentes de alimentacion estan conectadas mediante la fun-
Share-Bus cion maestra-esclava y la corriente de la carga se comparte
l N J entre las fuentes de alimentacion al conectar el bus Share
EUT para conseguir una distribucion de la carga equilibrada.
Una PSU, preferiblemente la PSU 1, debe ajustarse como
maestra para la conexién bus Share.
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3.9.4.3 Configuracion de los equipos

La configuracion maestra-esclava en el MENU de lo(s) dispositivo(s) de carga también afecta al bus Share. Para un
funcionamiento 2QO correcto, todas las unidades de carga implicadas deben ser esclavas en el bus Share. Esto se
logra ajustando el modo maestro-esclavo a OFF o SLAVE, dependiendo de si el funcionamiento maestro-esclavo
digital esta en uso o no. Para la carga maestra (ajuste: Master) se debe activar en el sistema maestro-esclavo el
parametro adicional PSI/ELR system o PSI/EL system.

Para cualquiera de las fuentes es necesario ajustar Share bus mode a Master. VVéase también 3.4.3.7.

Para la seguridad del ESP y con el fin de evitar dafios, recomendamos ajustar los umbrales de supervision como
OVP, OCP u OPP en todas las unidades a los niveles deseados que, en caso necesario, apagaran la salida DC
o la entrada DC en caso de rebasamiento.

3.9.4.4 Restricciones

Después de que todas cargas electronicas esclavas se hayan conectado al bus Share con una fuente de alimen-
tacion como maestra, éstas ya no pueden limitar su tension de entrada a lo que se ajustara como «U set» en el
equipo. El nivel de tensién correcto procedera de la unidad maestra y debera ajustarse alli.

Silas aplicaciones requieren usar la funcién de deteccion remota para conseguir una precision de tension superior
en el ESP tan solo debe conectarse la unidad maestra a su conector Sense.

0 Usar la entrada Sense debe hacerse con precaucién ya que se aumentara la tendencia a la
oscilacion.

3.9.45 Ejemplo de aplicacion

Carga y descarga de la bateria con 24 V/100 Ah, usando la configuracion A anterior.

e Fuente de alimentacion PS 9080-120 2U con: Ist = 10 A (corriente de carga, 1/10 de capacidad), Pse = 3.000 W
e Carga electronica EL 9080-170 B ajustada a: Is = corriente de descarga de la bateria (p. €. 50 A), Pset =2.400 W,
e Supuesto: la bateria tiene una tensién de 26 V en el inicio de la prueba

e Entrada(s) DC y salida(s) DC de todas las unidades apagadas

0 En esta combinacion de dispositivos siempre se recomienda encender la salida DC de la fuente
en primer lugar y, a continuacion, la entrada DC del sumidero.

1. Descarga de la bateria de 24 V

Configuracion: La tension en la fuente de alimentacién ajustada a 24 V, la salida DC de la fuente de alimentacion
y la entrada DC de la carga, activadas

Respuesta: la carga electronica cargara la bateria con una corriente maxima de 50 A para descargarla a 24 V.
La fuente de alimentacion no suministrara corriente en estos momentos porque la tensién de la bateria seguira
siendo superior a lo ajustado en la fuente de alimentacion. La carga reducira gradualmente la corriente de entrada
para mantener la tension de la bateria a 24 V. Una vez que la tensién de la bateria haya alcanzado los 24 V con
una corriente de descarga de aproximadamente 0 A, la tension se mantendra en este nivel al cargarlo desde la
fuente de alimentacion.

La fuente de alimentacion determina el ajuste de tension de la carga mediante el bus Share.
Con el fin de evitar una descarga profunda de la bateria al ajustar la tensién accidentalmente

o en la fuente en un valor demasiado bajo, se recomienda configurar la funcién de deteccién de
subtensién (UVD) de la carga de forma que apague la entrada DC al alcanzar la tension de
descarga minima permitida. No se puede leer la configuracion de la carga en el display de la
carga tal y como se suministra mediante el bus Share.

2. Cargar la bateria a 27 V
Configuracion: Ajuste de la tension en la fuente de alimentacion a 27 V

Respuesta: la fuente de alimentacién cargara la bateria con una corriente maxima de 10 A, que se reducira gra-
dualmente con una tensidon aumentada como respuesta a la resistencia interna variable de la bateria. La carga
no absorbe ningun tipo de corriente en esta fase de carga porque se controla mediante el bus Share y se ajusta
a una tensién determinada, que seguira siendo superior a la tensién real de la bateria y a la tension de salida real
de la fuente de alimentacion. Al alcanzar los 27 V, la fuente de alimentacion suministrara Unicamente la corriente
necesaria para mantener la tensién de la bateria.
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4. Servicio y mantenimiento

4.1 Mantenimiento / limpieza

Este dispositivo no necesita mantenimiento. Puede ser necesaria la limpieza de los ventiladores internos; la fre-
cuencia de limpieza depende de las condiciones ambientales. Los ventiladores sirven para enfriar los componentes
que se calientan por la pérdida de potencia intrinseca. Unos ventiladores muy sucios pueden implicar un flujo de
aire insuficiente y, por lo tanto, la salida DC se podria apagar demasiado pronto debido a un sobrecalentamiento
y causar posibles fallos.

Se puede realizar la limpieza de los ventiladores internos con una aspiradora o similar. En este dispositivo es
necesario abrirlo.

4.2 Busqueda de averias / diagnéstico / reparacion

Si el equipo se comporta de pronto de forma inesperada, que pudiera indicar una averia, o tiene un fallo claro,
en ningun caso podra ni debera repararlo el usuario. Péngase en contacto con el proveedor en caso de duda y
recabe informacién de las medidas que debe adoptar.

Suele ser necesario devolver el equipo al proveedor (tanto si esta en garantia como si no). Si debe devolver el
equipo para su comprobacién o reparacion, asegurese de que:
e se ha puesto en contacto con el proveedor y esta claro como y donde enviar el equipo.

el equipo esta completamente ensamblado y embalado de una forma adecuada para el transporte, idealmente,
el embalaje original.

se ha incluido una descripcion de la averia lo mas detallada posible.
si el destino de envio es al extranjero, se deben incluir los documentos de aduana.

4.2.1 Sustituir un fusible defectuoso

El equipo se protege mediante un fusible de 5x20 mm (T16 A, 250 V) situado en la parte posterior del equipo, en
el interior de un portafusibles. Para reemplazar un fusible, no es necesario abrir el equipo. Simplemente retire el
cable de alimentacion y desatornille el portafusibles con un destornillador plano. El fusible de sustitucion debe de
ser del mismo valor vy tipo.

4.2.2 Actualizacion de firmware

& Las actualizaciones de firmware tan sélo se deben instalar cuando se puedan eliminar los
errores existentes del firmware del equipo o cuando contengan nuevas caracteristicas.

El firmware del panel de control (HMI), de la unidad de comunicacion (KE) y del controlador digital (DR), si fuera
necesario, se actualiza mediante el puerto USB trasero. Para ello, es necesario el software «EA Power Control»
que se incluye con el equipo o esta disponible para su descarga en nuestro sitio web, junto a la actualizacion de
firmware o bajo pedido.

Sin embargo, recomendamos no instalar las actualizaciones inmediatamente. Cada actualizacion conlleva el riesgo

de inutilizacion del equipo o del sistema. Recomendamos instalar las actualizaciones Unicamente si...

e se puede resolver un problema inminente con su equipo, especialmente si le sugerimos instalar una actualiza-
cion durante una consulta.

e se ha afiadido una funcion que realmente desee usar. En este caso, usted debera asumir completamente la
responsabilidad.

Lo siguiente también se aplica en relacién con las actualizaciones de firmware:

e Las modificaciones de firmware mas sencillas tienen efectos importantes en la aplicacion en la que se usan los
equipos. Por lo tanto, le recomendamos estudiar la lista de modificaciones en el historial de firmware con atencion.

e Las funciones recién implementadas requieren de una documentacion actualizada (manual de usuario y/o
guia de programacion, asi como LabView VIs) que suele suministrarse posteriormente, en algunas ocasiones,
bastante tiempo después.
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4.3 Calibracion (reajuste)

4.3.1 Introduccion

Los equipos de la serie PS 9000 disponen de una funcién para reajustar los valores mas importantes asociados
a la salida DC, lo cual puede ser de gran utilidad en caso de que dichos valores sobrepasen la tolerancia. El
procedimiento se limita a compensar pequefias diferencias de hasta el 1 % o el 2 % de los valores nominales.
Existen diversas razones por las que podria ser necesario reajustar una unidad: el envejecimiento o deterioro de
un componente, unas condiciones ambientales extremas o una frecuencia de uso muy elevada.

Para determinar si un valor esta fuera de la tolerancia, se debe comprobar en primer lugar el parametro con
equipos de medida de alta precision y, al menos, con la mitad del margen de error del equipo PS. Solo entonces
sera posible una comparacion entre los valores mostrados en el equipo PS y los valores reales de la salida DC.

Por ejemplo, si desea comprobar y posiblemente reajustar la corriente de salida del modelo PS 9080-120 2U que
tiene una corriente maxima de 120 A con un margen de error max. del 0,2 %, tan solo podra hacerlo usando una
derivacion (shunt) de alta corriente con un margen de error max. del 0,1 % o menos. Ademas, al medir esas co-
rrientes tan elevadas, se recomienda mantener el proceso lo mas corto posible para evitar que la derivacion (shunt)
se caliente demasiado. También se recomienda usar una derivacion (shunt) con una reserva de al menos el 25 %.

Al medir la corriente con una derivacion (shunt), el margen de error de medicion del multimetro conectado a la
derivacion (shunt) afade el margen de error de la derivacion (shunt) y la suma de ambos no puede exceder el
margen de error maximo del equipo que se esta calibrando.

4.3.2 Preparacion
Para una calibracion y reajuste correctos, se requieren algunas herramientas y ciertas condiciones ambientales:
e Un equipo de medida (multimetro) para la tensién, con un margen de error max. que sea la mitad del margen

de error de tension del equipo PS. Dicho equipo de medida también se puede usar para medir la tension de la
derivacion (shunt) al reajustar la corriente

o Sila corriente también se va a calibrar: una derivacion (shunt) de corriente DC adecuada, idealmente especifica
para, al menos, 1,25 veces la corriente de salida maxima del equipo PS y con un margen de error max. que
sea la mitad o menos del margen de error de corriente maximo del equipo PS

e Una temperatura ambiental normal de aprox. 20-25 °C
e Unidad PS encendida, que lleve funcionando al menos 10 minutos al 50 % de potencia

e Una carga ajustable como una carga electronica que sea capaz de consumir al menos el 102 % de la tensién
y corriente max. del equipo PS

Antes de que pueda empezar a calibrar, se deben adoptar algunas medidas:
e Deje que el equipo PS se caliente en conexién con la fuente de tensién / corriente

e En caso de que se deba calibrar la entrada de deteccion remota, prepare un cable para el conector de deteccién
remota a la salida DC pero déjelo sin conectar

e Anule cualquier forma de control remoto, desactive el modo maestro-esclavo, ajuste el equipo al modo U/l

e Instale la derivacién (shunt) entre el equipo PS y la carga y asegurese de que la derivacion (shunt) se enfria
de alguna forma

e Conecte el equipo de medida externo a la salida DC o a la derivacién (shunt) dependiendo de si se va a calibrar
primero la tension o la corriente

4.3.3 Procedimiento de calibracion

Después de la preparacion, el dispositivo esta listo para ser calibrado Desde este momento, es importante una
determinada secuencia de calibracidn de parametros. Por lo general, no es necesario calibrar los tres parametros
pero recomendamos hacerlo asi.

Importante:

0 Al calibrar la tension de salida, la entrada remota «Sense» de la parte posterior del equipo
debe estar desconectada.

El procedimiento de calibracion, tal y como explicamos mas abajo, es un ejemplo con el modelo PS 9080-120 2U.
Los otros modelos se tratan de forma similar con unos valores acorde al modelo PS concreto y a la carga requerida.
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4.3.3.1 Calibrar los valores de referencia

» Como calibrar la tension

1.

5.

. . olF Voltage | 5
Conecte un multimetro a la salida DC. Conecte unacarga B calibration, (1

y ajustela a una corriente nominal de aprox. el 5 % de la
fuente de alimentacion como corriente de carga, en este
ej. usaremos 5 A.

En el display acceda a la configuracion con QUELER vy pulse
el boton [E)iER. En el submenu navegue hasta Calibrate Device.
En la siguiente pantalla seleccione Voltage calibration + y Calibrate output value + 2x &l La

fuente de alimentacion encenderd la salida DC, ajustara una determinada tension de salida y comenzara

a medirla (U-mon).

La siguiente pantalla le solicita introducir el valor de tension de salida que se ha medido con el multimetro
en Measured data=. Introduzcala mediante el mando rotatorio derecho al igual que ajustaria un valor de

referencia. Asegurese de que el valor es correcto y confirmelo con .

Repita el punto 4 para las siguientes tres fases (total de cuatro fases).

» Como calibrar la corriente

1.

2.

5.

Ajuste la carga a aprox. 102 % de la corriente nominal del dispositivo PS; en el modelo de ejemplo de 120
A seria de 122,4 A, redondeado a 123 A.

En el display acceda a la configuracion con QUUELH v pulse el botén [=Ed. En el submenu navegue hasta
Calibrate Device. Pulse [SilEl8 de nuevo.

En la siguiente pantalla seleccione Current calibration + [S&d y Calibrate output value + 2x [SASUE|
equipo encendera la salida DC, ajustara un limite especifico de corriente mientras esté cargado por la carga/
sumidero y empezara a medir la corriente de salida (I-mon).

La siguiente pantalla le solicita introducir la corriente de salida Measured data= medido con la derivacién
(shunt). Introdizcala mediante el mando rotatorio derecho al igual que ajustaria un valor de referencia.
Asegurese de que el valor es correcto y confirmelo con .

Repita el punto 4 para las siguientes tres fases (total de cuatro fases) .

4.3.3.2 Calibrar la detecciéon remota

En caso de que generalmente se utilice la funcion de deteccion remota, ya sea en modo fuente o sumidero, se
recomienda calibrarlo también para obtener los mejores resultados. El procedimiento es idéntico a la calibracion
de la tension, excepto por el hecho de que se necesita tener enchufado el conector de deteccion (Sense) situado
en la parte posterior con la polaridad correcta a la salida DC del PS.

» Coémo calibrar la tension de salida DC para deteccion remota

1. Conecte una carga y ajustela a una corriente nominal de aprox. el 3 % de la fuente de alimentacion como
corriente de carga, en este e€j. lo ajustaremos a 4 A. Conecte la entrada de deteccion remota (Sense) a la
carga con la polaridad correcta.

2. Conecte un multimetro externo al terminal DC de la carga.

3. En el display acceda a la configuracion con @4t v pulse el boton [ERER. En el submenu navegue hasta
Calibrate Device. Pulse [ZW#8 de nuevo.

4. En la siguiente pantalla seleccione Sense volt. calibration + y Calibrate output value + 2x .

5. La siguiente pantalla le solicita introducir la tension de deteccion medida en Measured data=. Introduzcala
mediante el mando rotatorio derecho al igual que ajustaria un valor de referencia. Asegurese de que el valor
es correcto y confirmelo con [EE.

6. Repita el punto 5 para las siguientes tres fases (total de cuatro fases) .
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4.3.3.3 Valores reales

Los valores reales de la tension de salida (con y sin deteccion remota) y de la corriente de salida se calibran
practicamente de la misma forma que los valores de referencia pero no necesita introducir nada, simplemente
debe confirmar los valores mostrados. Por favor, repita los pasos anteriores y en lugar de Calibrate output value
seleccione Calibrate actual value en los submenus. Después de que el equipo muestre los valores medidos en

el display, espere 2 s para que el valor medido se ajuste y, entonces, simplemente confirmelo con , hasta
que haya pasado por todas las fases.

4.3.3.4 Guardar fecha de calibracion
Después de la calibracion es posible introducir la fecha actual. Para hacerlo, navegue hasta el elemento del menu

Set calibration date e introduzca la fecha en formato YYYY / MM / DD y envielo con |EgGl.
Por ultimo pero no por ello menos importante, guarde la fecha de calibracion permanentemente confirmando el

elemento del menu Save and exit con [EUER .

f Salir del menu de seleccién de calibracion sin pulsar en «Save and exit» descartara los datos
de calibracion y el proceso debera repetirse desde el principio.

5. Contacto y asistencia

5.1 Reparaciones

Las reparaciones, si no se establece de otra forma entre proveedor y cliente, se llevaran a cabo por parte del
fabricante. En el caso concreto de este equipo, por lo general, debera devolverse al fabricante. No se requiere
numero de autorizacion de devolucidon de material (RMA). Es suficiente con embalar el equipo correctamente y
enviarlo junto con una descripcion detallada de la averia y, si se encuentra en garantia, una copia de la factura a
la direccion que encontrara mas abajo.

5.2 Opciones de contacto

Para cualquier pregunta o problema sobre el funcionamiento del equipo, uso de los componentes opcionales o
con la documentacion o software, se puede dirigir al departamento de asistencia técnica por teléfono o por correo
electronico.

Sede principal Correo electrénico Teléfono

EA Elektro-Automatik GmbH Asistencia técnica Centralita: +49 2162 / 37850

Helmholtzstr. 31-37 support@elektroautomatik.com |Asistencia: +49 2162 / 378566

41747 Yiersen Cualquier otra cuestion:

Alemania ea1974@elektroautomatik.com

EA Elektro-Automatik GmbH Teléfono: +49 2162 / 3785-0 www.elektroautomatik.de L
Helmholtzstr. 31-33 - 41747 Viersen Fax: +49 2162 / 16230 ea1974@elektroautomatik.com Pagina 65

Alemania



§E
A

Elektro-Automatik

EA Elektro-Automatik GmbH & Co. KG
Desarrollo - Produccion - Ventas

HelmholtzstraRe 31-37
41747 Viersen
Alemania

Teléfono: 02162 / 37 85-0
Mail: ea1974@elektroautomatik.com
Web: www.elektroautomatik.com




	1.	General
	1.1	Acerca de este documento
	1.1.1	Conservación y uso
	1.1.2	Copyright
	1.1.3	Validez
	1.1.4	Explicación de los símbolos

	1.2	Garantía
	1.3	Limitación de responsabilidad
	1.4	Eliminación de los equipos
	1.5	Clave del producto
	1.6	Uso previsto
	1.7	Seguridad
	1.7.1	Advertencias de seguridad
	1.7.2	Responsabilidad del usuario
	1.7.3	Responsabilidad del operario 
	1.7.4	Requisitos del usuario
	1.7.5	Señales de alarma

	1.8	Información técnica
	1.8.1	Funcionamiento homologado
	1.8.2	Información técnica general
	1.8.3	Información técnica específica
	1.8.4	Vistas
	1.8.5	Elementos de control

	1.9	Fabricación y función
	1.9.1	Descripción general
	1.9.2	Diagrama de bloques
	1.9.3	Contenido suministrado
	1.9.4	Opciones
	1.9.5	El panel de control (HMI)
	1.9.6	Puerto USB
	1.9.7	Puerto Ethernet
	1.9.8	Interfaz analógica (AI)
	1.9.9	Conexión bus Share
	1.9.10	Conector Sense (detección remota)
	1.9.11	Puerto GPIB (opcional)


	2.	Instalación y arranque
	2.1	Transporte y almacenamiento
	2.1.1	Transporte
	2.1.2	Embalaje
	2.1.3	Almacenamiento

	2.2	Desembalaje y comprobación visual
	2.3	Instalación
	2.3.1	Procedimientos de seguridad antes de la instalación y uso
	2.3.2	Preparación
	2.3.3	Instalación del dispositivo
	2.3.4	Conexión a una alimentación AC
	2.3.5	Conexión a cargas DC
	2.3.6	Conexión a tierra de la salida DC
	2.3.7	Conexión de la detección remota
	2.3.8	Conexión del bus «Share»
	2.3.9	Conexión de la interfaz analógica
	2.3.10	Conexión al puerto USB
	2.3.11	Primera puesta en marcha
	2.3.12	Puesta en marcha después de actualización o periodo prolongado de inactividad
	2.3.13	Configuración de red inicial


	3.	Funcionamiento y aplicación
	3.1	Seguridad personal
	3.2	Modos de funcionamiento
	3.2.1	Regulación tensión / Tensión constante
	3.2.2	Regulación de corriente / corriente constante / limitación de corriente
	3.2.3	Regulación de potencia / potencia constante / limitación de potencia

	3.3	Situaciones de alarma
	3.3.1	Corte de energía 
	3.3.2	Sobretemperatura
	3.3.3	Sobretensión
	3.3.4	Sobrecorriente
	3.3.5	Sobrepotencia

	3.4	Manual de instrucciones
	3.4.1	Encender el equipo
	3.4.2	Apagar el equipo
	3.4.3	Configuración en el menú de ajuste
	3.4.4	Límites de ajuste
	3.4.5	Ajuste manual de valores de referencia
	3.4.6	Cambiar a vista de pantalla principal
	3.4.7	El menú rápido
	3.4.8	Encender o apagar la salida DC

	3.5	Control remoto
	3.5.1	General
	3.5.2	Ubicaciones de control
	3.5.3	Control remoto a través de AI
	3.5.4	Control remoto a través de la interfaz analógica

	3.6	Alarmas y supervisión
	3.6.1	Definición de términos
	3.6.2	Gestión de alarmas del dispositivo

	3.7	Bloqueo del panel de control (HMI)
	3.8	Cargar y guardar un perfil de usuario
	3.9	Otras aplicaciones
	3.9.1	Modo paralelo en modo Share Bus
	3.9.2	Conexión en serie
	3.9.3	Funcionamiento como cargador de batería
	3.9.4	Funcionamiento de dos cuadrantes (2QO)


	4.	Servicio y mantenimiento
	4.1	Mantenimiento / limpieza
	4.2	Búsqueda de averías / diagnóstico / reparación
	4.2.1	Sustituir un fusible defectuoso
	4.2.2	Actualización de firmware

	4.3	Calibración (reajuste)
	4.3.1	Introducción
	4.3.2	Preparación
	4.3.3	Procedimiento de calibración


	5.	Contacto y asistencia
	5.1	Reparaciones
	5.2	Opciones de contacto


